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Przeglad
rodziny
sterownikow
MicroLogix

Sterowniki programowalne rodziny MicroLogix oferuja cztery poziomy sterowania. MicroLogix
1000 charakteryzuje sie niewielkimi rozmiarami i wysokg wydajnoscia, zapewniajac funkcije
sterowania w ekonomicznej, zwartej obudowie. Sterownik MicroLogix 1200 jest dostatecznie
maty, aby zmieScic sie tam, gdzie nie ma zbyt wiele miejsca, ale jednoczesnie na tyle wydajny,
aby obstuzy¢ szeroki wachlarz aplikacji. Rodzina sterownikow MicroLogix 1500 charakteryzuje
sie mozliwoscig rozbudowy wraz ze zmiang wymagari uzytkownika. Dzigki temu mozliwe jest
uzyskanie odpowiedniego sterowania dla wielu roznych aplikacji. Dzieki najnowszemu
czfonkowi rodziny MicroLogix — MicroLogix 1100 — doszfo do dalszego jej poszerzenia;
zaoferowane zostaty nowe przydatne funkcje i wsparcie dla wigkszej liczby aplikacji, a wszystko
to po przystepnej cenie.

MicroLogix 1100
Opis

MicroLogix 1100 to najnowsza rodzina sterownikow, bedaca uzupetnieniem popularnych
sterownikéw MicroLogix 1000, MicroLogix 1200 oraz MicroLogix 1500. Umozliwia ona
rozszerzong obstuge aplikacji dzieki wbudowanym wejSciom analogowym, funkcjom
komunikacji Ethernet oraz wizualizacji. Sterowniki MicroLogix 1100 pozwalaja na obstuge tych
samych funkcji, wiasciwych dla rodziny MicroLogix, ale takze poszerzajg mozliwosci o edycije
programu online. Seria MicroLogix 1100 to uzupetnienie sterownikdw segmentu
podstawowego (low-end) dla aplikacji wymagajacych do 80 wejs¢ i wyjs¢ cyfrowych.

Kazdy sterownik MicroLogix 1100 zawiera dwa wbudowane wejscia analogowe, a takze 10
wejS¢ oraz 6 wyjs¢ cyfrowych. Liczbe wejsé i wyjs¢ sterownika mozna powiekszy¢, uzywajac
modutdw takich jak w sterowniku MicroLogix 1200. Jednostke bazowa sterownika MicroLogix
1100 mozna rozbudowac o cztery moduty we/wy serii 1762.

Wykorzystujac najnowsza wersje Swiatowej klasy oprogramowania narzedziowego RSLogix 500,
sterownik MicroLogix 1100 mozna programowac przy uzyciu wspélnego zestawu instrukcji dla
sterownikdw z rodzin MicroLogix 1000, MicroLogix 1200, MicroLogix 1500 oraz SLC 500.
MicroLogix 1100 jest obstugiwany przez wersje RSLogix 500 Starter, Standard oraz
Professional, facznie z funkcjami edycji online.

Kazdy sterownik obstuguje wbudowany dwufunkcyjny port RS-232/RS-485, przeznaczony
do komunikacji szeregowej i sieciowej, a takze drugi wbudowany port EtherNet/IP, stuzacy
do komunikacji w sieci Ethernet.

Whbudowany ekran LCD umozliwia monitorowanie stanu sterownika, wejS¢/wyjsc oraz pozwala
na zmiang danych (warto$ci binarne i rejestry).

System operacyjny przechowywany jest w pamieci typu flash. To rozwigzanie umozliwia tatwg
aktualizacje systemu o nowe funkcje. System operacyjny moze byc fatwo aktualizowany
przy uzyciu najnowszej wersji firmwaru, pobranego z witryny WWW.
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Zalety sterownikow MicroLogix 1100

Duza pamiec o pojemnosci 8 K (4 K dla programu uzytkownika i 4 K dla danych uzytkownika) do obstugi réznych aplikacji.

Edycja online, pozwalajaca na zmiang i ,strojenie” programu, wigcznie z regulatorami PID, bez koniecznosci przechodzenia do trybu offline.
Obstuga edycji online dla sterownika MicroLogix 1100 w programie RSLogix 500 Professional, Standard oraz Starter w wersji 7.0 i wyzszych.
Przefacznik trybu pracy Run/Remote/Program.

Rejestrowanie danych, oparte na danych czasowych lub wyzwalane zdarzeniem, umozliwia przechowywanie rekordéw danych sterownika ze
znacznikiem czasowym w oddzielnym obszarze pamieci o rozmiarze 128 KB (trend, stany we/wy podczas alarmdw itp.) do p6Zniejszej analizy.

Receptury (pamiec¢ do 64 KB, odejmowana od pamieci rejestrowania danych) dostepne z poziomu programu drabinkowego, umozliwiaja
szybkie i tatwe zmiany danych programu dla timercéw, licznikdw itp.

Mozliwo$¢ rozbudowy o moduty we/wy (do czeterech modutéw we/wy serii 1762, w dowolnej kombinacji).

Cztery szybkie wejscia (tylko jednostki 1763-L16BWA i 1763-L16BBB), ktdre mozna stosowac indywidualnie jako wejscia zatrzaskowe
(wykrywanie impulséw), wejscia przerwari dla zdarzeri lub taczone alternatywnie jako jeden szybki licznik 20 kHz, oferujacy osiem trybdw pracy.

Dwa wbudowane (nieizolowane) wejscia analogowe 0—10 V (prad staty) o rozdzielczosci 10-bitowes;.

Dwa szybkie wyjscia, ktdre mozna skonfigurowac jako wyjscia 20 kHz typu PTO (Pulse Train Output) lub wyjscia typu PWM (Pulse Width
Modulated) (tylko modut 1763-L16BBB).

Oddzielne styki masy dla wejS¢ umozliwiaja podtaczanie do sterownika urzadzer wejsciowych w uktadzie ujscia (NPN) lub Zrodta (PNP).
Oddzielne styki masy dla wyjS¢ zapewniaja indywidualng izolacje w aplikacjach sterowania, w ktorych wystepuje kilka roznych napieg.

Jedno konfigurowalne przerwanie czasowe (selectable timed interrupt — STI), 1 ms.
Timery o podstawie czasu 1 ms.

Kanat komunikacyjnyt 0 zapewnia zgodno$¢ elektryczng z izolowanymi portami RS-232 Iub RS-485 (wybér za posrednictwemn kabli
komunikacyjnych).
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Port RS-232 obstuguje DF1 Full-Duplex/DF1 Half-Duplex Master oraz Slave/DF1 Radio Modem/ASCII. Dodatkowo obstugiwane sg takze
standardy DH-485, Modbus™ RTU Master oraz Slave za posrednictwem modutu 1761-NET-AIC — patrz ponizej.

Dzieki obecnosci portu RS-485 obstugiwany jest bezposredni interfejs do sieci DH-485 oraz Modbus RTU Master/Slave (bez koniecznosci
stosowania zewnetrznego elekirycznego adaptera).

Komunikacyjny kanat 1 zawiera port RJ-45, obstugujacy komunikacje réwnorzedna w sieci EtherNet/IP. Port pracuje z predkoscig transmisji
réwng 10/100 Mb/s i obstuguje protokoty BOOTP oraz DHCP.

Przycisk przetaczania parametrow portu kanafu 0 migdzy skonfigurowanymi przez uzytkownika a ustawieniami fabrycznymi dla wszystkich
urzadzen w celu przetaczania protokotow Modbus RTU lub ASCII (nieobstugujacych programowania) do trybu DF1 Full-Duplex
(wysyfanie/pobieranie, monitorowanie lub edycja programu). Dzigki temu komputer programujacy jest zawsze w stanie pofaczyC sie ze
sterownikiem, w ktdrym ustawiono nieznane lub nieprawidfowe parametry komunikacji.

Wbudowany zegar czasu rzeczywistego.

Dodatkowy modut pamieci do wykonywania zewngtrznej kopii zapasowej programu, przesytania programu lub przenoszenia programu
do innego sterownika. Program i dane w sterowniku sg chronione przed utrat dzigki zasilaniu bateryjnemu.

Ochrona nadpisania danych, zapobiega przed naruszeniem waznych danych uzytkownika w wyniku wgrania programu z komputera lub
modutu pamieci.

Wbudowany ekran LCD zapewnia mozliwo$¢ zmiany 48 bitéw oraz 48 stéw, ktére moga by¢ edytowane. Dodatkowo mozna zabezpieczy¢ przed
edycja i zezwolic tylko na ich podglad przez operatora.

Nowe instrukcje ekranu LCD umozliwiaja wy$wietlanie komunikatéw na ekranie LCD lub opcjonalnie wprowadzanie danych przez uzytkownika.
Adres IP moze by¢ wyswietlany na ekranie LCD.

Dwa wbudowane cyfrowe potencjometry.

Obstuga arytmetyki 32-bitowej ze znakiem.

Obstuga danych zmiennoprzecinkowych oraz catkowitych 32-bitowych.

Wbudowany regulator PID.

Zabezpieczone przed dotykiem listwy zaciskéw spefniajg Swiatowe standardy bezpieczeristwa.

Certyfikaty: CE, C-Tick, UL, c-UL, z uwzglednieniem lokalizacji niebezpiecznych klasy 1 kategorii 2.
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Przeglad
pozostalych
sterownikow
rodziny
MicroLogix
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MicroLogix 1000
Opis
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Oparty na technologii rodziny sterownikéw SLC 500, sterownik MicroLogix 1000
charakteryzuje sie duzg predko$cig dziatania, bogatym zestawem instrukcji oraz elastyczng
komunikacja. Dzigki temu jest rozwigzaniem kompaktowym i ekonomicznym.

Programowalny sterownik MicroLogix 1000 jest dostepny w konfiguracjach z 10, 16 lub 32
wejsciami i wyjsciami cyfrowymi. Dostepne sg takze wersje z wbudowanymi analogami z 20
wejsciami i wyjsciami cyfrowymi, 4 wejsciami analogowymi (dwa napieciowe i dwa pradowe)
oraz 1 wyjsciem analogowym (konfigurowalnym jako wyjscie pradowe lub napigciowe).

Analogowe kanaty we/wy w sterowniku MicroLogix 1000 s3 wbudowane w jednostke bazowa,
rozbudowa o dodatkowe moduty nie jest mozliwa. Takie rozwiazanie zapewnia ekonomiczny
uktad sterowania.

Sterownik MicroLogix 1000 korzysta z oprogramowania narzedziowego RSLogix 500,
wykorzystuje ten sam zestaw instrukcji rodziny sterownikéw MicroLogix 1100, MicroLogix
1200, MicroLogix 1500 oraz SLC 500.
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Zalety sterownikow MicroLogix 1000

L]

Pamiec o wielkosci 1 K na program i dane (bity, stowa, czaséwki, liczniki itp.), tatwa do modyfikacji.
Duza szybkoSC procesora pozwala na uzyskanie czasu przetwarzania 1,5 ms dla programu o dtugosci 500 instrukcji.

Wbudowana pamie¢ EEPROM pozwala przechowywac wszystkie dane i program w logice drabinkowej w przypadku zaniku zasilania,
¢o eliminuje konieczno$¢ stosowania baterii podtrzymujacej lub dodatkowych modutéw pamieci.

Oddzielne styki masy dla wejS¢ umozliwiaja podtaczanie do sterownika urzadzen wejsciowych w uktadzie ujscia (NPN) lub Zrodta (PNP).
Oddzielne styki masy dla wyj$¢ zapewniajg indywidualng izolacje w aplikacjach sterowania, w ktdrych wystepuje kilka réznych napiec.

Port komunikacyjny RS-232 pozwala na tatwe podtaczenie do komputera w celu programowania, pobierania czy tez monitorowania programu
za posrednictwem wielu protokotéw, m.in. DF1 Full-Duplex.

Obstuga protokotu RTU Slave z wykorzystaniem DF1 Half-Duplex Slave umozliwia komunikacje jednego urzadzenia nadrzednego z 254
weztami przy uzyciu modemow radiowych, modemow telefonicznych lub taczy satelitarnych.

Mozliwo$¢ komunikacji peer-to-peer pozwala na podtaczenie maks. 32 sterownikéw w sieci DH-485 (przy uzyciu modutu 1761-NET-AIC).

Obstuga sieci z zaawansowanymi protokotami komunikacji, m.in. DeviceNet oraz EtherNet/IP. przy uzyciu modutéw komunikacyjnych 1761-
NET-DNI oraz 1761-NET-ENI.

Sterowniki z wejsciami pradu stafego 24 V maja wbudowany szybki licznik (6,6 kHz).

Regulowane filtry wejSciowe pradu stafego pozwalajg na dostosowanie czasu odpowiedzi wejScia oraz ttumienia zakfoceri do wymagari
danej aplikacii.

Certyfikaty: CE, C-Tick, UL, c-UL, z uwzglednieniem lokalizacji niebezpiecznych klasy 1 kategorii 2.
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MicroLogix 1200
Opis

Aby sprosta¢ wymaganiom roznych aplikacii, sterowniki MicroLogix 1200 zapewniajg wigksza
moc obliczeniowg oraz mozliwo$¢ rozbudowy we/wy niz sterowniki MicroLogix 1000.

Sq one dostepne w wersji z 24 lub 40 kanatowej, ktérych liczba moze zosta¢ rozszerzona przy
uzyciu dodatkowych modutéw we/wy (montazu na szynie lub ptycie montazowej). Pozwala to
na zrealizowanie wigkszych systemow sterowania, zapewnia wigkszg elastycznos¢ aplikacii,
niski koszt rozbudowy oraz umozliwia zredukowanie ilo$ci magazynowanych czesci
zamiennych.

Dzigki systemowi operacyjnemu, zapisanemu w pamigci typu flash oraz mozliwosci jej
aktualizacji uzytkownik zawsze ma mozliwoS¢ wykorzystywania najnowszych funkcji bez
konieczno$ci wymiany sprzetu. Sterownik moze by fatwo aktualizowany przy uzyciu
najnowszego systemu operacyjnego (firmware), pobranego z witryny WWW.

Oparty na architekturze rodziny MicroLogix 1000, sterownik MicroLogix 1200 ma takze
inne zalety.
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Zalety sterownikow MicroLogix 1200

L]

Duza pamiec o pojemnosci 6 K (4 K dla programu i 2 K dla danych) do obstugi réznych aplikacji.
Mozliwo$¢ rozbudowy o dodatkowe moduty we/wy (do 6 modutdw, uzaleznione jest to bilansem poboru mocy/pradu).

Cztery szybkie wejscia (dla sterownikdw z wejsciami pradu statego 24 V), kiére mozna stosowac indywidualnie jako wejScia zatrzaskowe
(detekcja impulsow), wejScia przerwari dla zdarzen lub alternatywnie taczone jako jeden szybki licznik 20 kHz, oferujacy osiem trybdw pracy.

Jedno szybkie wyjscie, kidre mozna skonfigurowac jako wyjscie 20 kHz typu PTO (Pulse Train Output) lub wyjscie typu PWM (Pulse Width
Modulated, dostepne w sterownikach z wbudowanymi wyjsciami pradu statego 24 V).

Jedno przerwanie czasowe (selectable timed interrupt — STI), 1 ms.
Timery o podstawie czasu 1 ms.

Takie same zaawansowane opcje komunikacji jak w rodzinie MicroLogix 1000, tacznie z obstuga sieci typu peer-to-peer oraz komunikacji
SCADA/RTU, protokofow DF1 Full-Duplex, DF1 Hal-Duplex Slave, DH-485, DeviceNet oraz EtherNet/IP, a takze DF1 Half-Duplex Master,
Modbus Master oraz Slave i protokotéw DF1 Radio Modem.

Odczyt/zapis ASCII.

Dodatkowy port programowania/HM|, zapewniajacy taczno$¢ z urzadzeniami zgodnymi z DF1 Full-Duplex, np. z panelem operatorskim ub
terminalem (tylko MicroLogix 1200R, sterowniki 1762-LxxxxxR).

Przycisk przetaczania parametrow portu kanatu 0 miedzy skonfigurowanymi przez uzytkownika a ustawieniami fabrycznymi dla wszystkich
urzadzen w celu przetaczania protokotow Modbus RTU lub ASCII (nieobstugujacych programowania) do trybu DF1 Full-Duplex
(wysyfanie/pobieranie, monitorowanie lub edycja programu). Dzigki temu komputer programujacy jest zawsze w stanie pofaczy¢ sie

ze sterownikiem, w ktdrym ustawiono nieznane lub nieprawidfowe parametry komunikacji.

Opcjonalny zegar czasu rzeczywistego, umozliwiajgcy sterowanie na podstawie godziny, dnia tygodnia lub innych zdarzen z kalendarza.

Dodatkowy modut pamieci do wykonywania zewngtrznej kopii zapasowej programu, przesyfania lub przenoszenia programu do innego
sterownika. W razie zaniku zasilania program i dane sg zapisywane do wewnetrznej pamigci typu flash.

Ochrona przed nadpisaniem danych zapobiega utracie waznych danych uzytkownika w wyniku wgrania programu z komputera lub
modutéw pamieci.

Dwa wbudowane analogowe potencjometry.

Obstuga arytmetyki 32-bitowej ze znakiem.

Obstuga danych zmiennoprzecinkowych oraz catkowitych 32-bitowych.

Wbudowany regulator PID.

Zabezpieczone przed dotykiem listwy zaciskdw spetniajg Swiatowe standardy bezpieczeristwa.
Wyjmowane listwy zaciskow w sterownikach 40-kanafowych umozliwiajg tatwe okablowanie.
Certyfikaty: CE, C-Tick, UL, c-UL, z uwzglednieniem lokalizacji niebezpiecznych klasy 1 kategorii 2.
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MicroLogix 1500
Opis

MicroLogix 1500 to Swiatowej klasy platforma sterownikéw programowalnych, majaca jeszcze
wigcej funkeji oraz zapewniajaca lepsza wydajno$¢ w poréwnaniu ze sterownikami MicroLogix
1200. Bogaty zestaw funkcji umozliwia zastosowanie sterownika w aplikacjach, w ktGrych

W przesztosci wymagane byto uzywanie o wiele bardziej rozbudowanych sterownikéw.

Architektura sterownika MicroLogix 1500 to innowacyjna dwuczesciowa konstrukcija

0 niewielkich gabarytach. Procesor i jednostka bazowa tworzy kompletny sterownik. Procesor
i jednostki bazowe moga by¢ wymieniane, co pozwala na optymalne wykorzystanie
wbudowanych we/wy, pamieci oraz mozliwosci komunikacyjnych przy minimalizacji kosztow
magazynowania czesci zamiennych.

Modut bazowy sterownika mozna rozszerzy¢ o moduty we/wy serii 1769, zapewniajac obstuge
szerszego zakresu aplikacji. Bezkasetowa platforma we/wy umozliwia fatwy dostep do modutéw
podczas ich wyjmowania lub instalowania. £3czny koszt systemu jest zoptymalizowany poprzez
zastosowanie wymiennych listew zaciskow, pozwalajacych na skrcenie czasu okablowania

i rozruchu.

Interfejs uzytkownika zapewnia nowe funkcije i korzysta z plikéw funkcyjnych w celu
konsolidacji parametréw programowania. Dzigki temu interfejs uzytkownika jest prostszy
i wzrasta wydajnosc sterownika.

Sterownik MicroLogix 1500 posiada wszystkie funkcje sterownika MicroLogix 1200 oraz wiele
innych niedostepnych dla mniejszych platform.
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Zalety sterownikow MicroLogix 1500
(uzupetnienie funkcji sterownika MicroLogix 1200)

Duza ilosc pamieci w celu obstugi réznych aplikacji.
1764-LSP: 7 K pamigci (3,65 K dla programu i 4 K dla danych).
1764-LRP: 14 K pamieci (10 K dla programu i 4 K dla danych).

Przefacznik trybu pracy Run/Remote/Program.

Sterowniki MicroLogix 1500 wykorzystujace procesory 1764-LRP moga rejestrowa¢ dane na podstawie danych czasowych lub uwarunkowane
zdarzeniem. Dzieki temu sterownik moze przechowywac rekordy danych z dodatkowym znacznikiem czasowym w oddzielnym obszarze pamieci
0 rozmiarze 48 KB (do pézniejszej analizy: trend, stany we/wy podczas alarmow itp.).

Pamie¢ na receptury (do 48 KB, odejmowana od pamieci rejestrowania danych) dostepna z poziomu programu drabinkowego, umozliwiajaca
szybkie i tatwe zmiany nastaw w programie dla timeréw, licznikdw itp.

Mozliwos$¢ rozbudowy o dodatkowe moduty we/wy (do 16 moduféw wykorzystujacych dodatkowy bank rozszerzer i dodatkowe Zrgdfo
zasilania).

Opcjonalny, konfigurowalny izolowany port komunikacji RS-232 kanatu 1 w module procesora 1764-LRP.
Opcjonalna bateria do podtrzymania pamieci programu oraz danych uzytkownika (wbudowana z mozliwoscig wymiany).

Dodatkowe narzedzie dostepu do danych (1764-DAT) pozwala uzytkownikowi zmienia¢ warto$ci bitowe i stowa w sterowniku lub chronic te
elementy i umozliwiac tylko ich odczyt.

Osiem szybkich wejs¢ (dla sterownikow z wejsciami pradu statego 24 V), kidre mozna stosowac indywidualnie jako wejscia zatrzaskowe
(detekcja impulséw), wejscia przerwari dla zdarzen lub taczone w grupy po cztery (od 0 do 3 i od 4 do 7) jako dwa szybkie liczniki 20 kHz,
oferujace osiem trybdw pracy.

Dwa szybkie wyjscia, kidre mozna skonfigurowac jako wyjscie 20 kHz typu PTO (Pulse Train Output) lub wyjscie typu PWM (Pulse Width
Modulated) (dostepne w sterownikach z wbudowanymi wyjsciami pradu statego 24 V).

Wyjmowane listwy zaciskowe we wszystkich modutach podstawowych MicrolLogix 1500 oraz modutach we/wy umozliwiajg tatwe okablowanie.
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LiSta Aby uzyskac specyfikacje systemu, skorzystaj z ponizszej listy kontrolnej. Pomin czesci, ktdre
nie dotycza Twojego systemu.

kontrolna T ot

1 Wyhér rodziny sterownikéw: MicroLogix 1000, 1100, 1200 lub 1500

b Oru « Rodzina sterownikéw — zalezy od ilosci pamieci, liczby we/wy, wymaganych funkcji oraz
wymiarw.

° . Wymagan}a dotyczace przys;1ej rlozbudowy.
Sterownlka « Wymagania dotyczace edycji online.
 Wymagania dotyczace komunikacji.

« W przypadku wyboru serii MicroLogix 1000, 1200 lub 1500, patrz publikacja 1761-SG001

strona 13

MiCI’OL()giX (Rodzina sterownikéw programowalnych MicroLogix — instrukcja doboru).

2 Wyhér urzadzeii interfejsu komunikacji MicroLogix
« Sie¢ — zalezy od wymagari aplikacji. strona 19
« Zapisz swoj wybdr w tabeli wyboru (poczatek na stronie 39).

3 Wyhor oprogramowania narzedziowego
« Oprogramowanie — odpowiedni pakiet RSLogix 500 dla aplikacji. strona 25
« Zapisz swéj wybdr w tabeli wyboru (poczatek na stronie 39).

4 Wyhor kabli
 Kable — sprawd? port urzadzenia, aby odszukac przewdd w schemacie wyboru. strona 26
* Zapisz swoj wybdr w tabeli wyboru (poczatek na stronie 39).

5 Wyhor sterownika i akcesoriow MicroLogix 1100

« Sterownik — aby wybra¢ numer z katalogu sterownikéw, sprawdz rodzaj zasilania oraz we/wy,
szczegGfowe informacje znajduja sig w rozdziatach poswigconych specyfikacjom zasilania oraz we/wy. | strona 29

 Akcesoria — moduf pamieci.

« 7Zapisz swoj wybcr w tabeli wyboru (poczatek na stronie 39).

6 Wybor modutéw rozszerzei sterownika MicroLogix 1100
* Moduty we/wy — cyfrowe, analogowe i temperaturowe. strona 33
o Zapisz swoj wybor w tabeli wyboru (poczatek na stronie 39).

7 Wypetnienie listy wyboru

 Wszystkie numery katalogowe wymagane dla specyfikacji systemu. strona 39
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Wybor rodziny

sterownikow:
MicroLogix
1000, 1100,

1200 lub 1500

Etap 1 — wyhor:

Typ sterownika zalezy od ilosci
pamigci, liczby we/wy,
funkcjonalnosci, instrukcji
programowania oraz wymiarow.

Rozwaz wymagania dotyczace
przysztej rozbudowy.

Rozwaz wymagania dotyczace
edycji online.

Rozwaz wymagania dotyczace
komunikacji.

W przypadku wyboru MicroLogix
1000, 1200 lub 1500, patrz 1761-
SG001 (Rodzina sterownikow
programowalnych MicroLogix —
instrukcja doboru).

Aby okreslic¢ rodzaj sterownika MicroLogix, zapoznaj sie z jego funkcjami, instrukcjami
programowania, specyfikacjami oraz wymiarami.

MicroLogix 1000, 1100, 1200 i 1500 — pordwnanie
funkcji
MicroLogix
MicroLogix |MicroLogix |1200/ MicroLogix 1500
Sterownik 1000 1100 1200R 1764-LSP/1764-LRP
Seria 1761 1763 1762 1764
Pamigé (w stowach) , program/dane
1 K taczone (konfi-
Do1K gurowane wstgpnie)
Do 6 K 4K K
Do7K 3,6 K/4 K 1764-LSP
Do 8K 4K/4 K
Do 14K 10 K/4 K 1764-LRP
Edycja online v
Statyczna
. - ) pamie¢ RAM .y Statyczna pamie¢ RAM
Nieulotna pamie¢ programu i danych EEPROM 2 podirzymaniem Pamie¢ Flash 2 podirzymaniem bateryjnym
bateryjnym
Modut pamigci Przy uzyciu
(do przenoszenia programu i tworzenia programatora Opcja Opcja Opcja
jego kopii zapasowej) podrecznego
we/wy
Whbudowane we/wy cyfrowe (maks.) 32 16 40 28
Dwa wejécia
pradowe i dwa Dwa w_ejs’c'\a
wejscia napigciowe | napigciowe
oraz jedno wyjscie  {0-10'V
Whbudowane we/wy analogowe pradowe Iub (prad staly)
napieciowe we wszystkich
w sterownikach modelach
20-kanatowych
Maksymalna ilo$¢ dodatkowych lokalnych
wefwy Brak 64 9% 512
Termoparowe/RTD Rozszerzenie Rozszerzenie Rozszerzenie
W sieci DeviceNet przy
wykorzystaniu skanera1769-
ot SDN mozna mie¢ 63 urzadzenia
Sieciowe we/wy Brak Brak Brak podrzedne (np. 1769-ADN oraz
podfaczonych do niego maks.
30 modutéw we/wy)
Dodatkowa funkcjonalnosé
Potencjometry regulacyjne Dwa (cyfrowe) |2 2
Regulator PID v v 4
Szybkie liczniki (wbudowane) Jeden 6,6 kHz Jeden 20 kHz | Jeden 20 kHz | Dwa po 20 kHz
7 1769-HSC
Szybkie liczniki (rozszerzenie) Dwa kwadraturowe lub cztery
impulsowe/zliczajace 1 MHz
Funkcje Krokowe: Wyjscia typu PWM
(Pulse Width Modulated) lub PTO (Pulse Dwa po 20 kHz |Jeden 20 kHz | Dwa po 20 kHz

Train Output) do wykorzystania z silnikami
krokowymi lub serwomechanizmami
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MicroLogix 1000, 1100, 1200 i 1500 — poréwnanie funkcji

MicroLogix 1500
MicroLogix |MicroLogix MicroLogix 1764-LSP/
Sterownik 1000 1100 1200/1200R 1764-LRP
Seria 1761 1763 1762 1764
Zegar czasu rzeczywistego Wbudowany Opcja Opcja
Narzgdzie dostgpu do danych Opcja
Ekran LCD: monitorowanie
stanu we/wy i stausu
sterownika, modyfikacja Woudowany
danych
Rejestrowanie danych Do 128 KB Do 48 KB, 1764-LRP
Do 48 KB, 1764-LRP
Receptury \
(wykorzystywana jest pamie¢ Do 68 KB (w plr.zypqdktuk1 764'1LS.P
rejestrowania danych) MOZIWe Jest korzystanie
Z pamieci programu)
Arytmetyka zmiennoprzecinkowa v v 4
Plik danych ASCII v v v
Programowanie
Windows — oprogramowanie
RSLogix 500 d v v Y
Programator podreczny v
Komunikacja
(1) 8-pinowy mini-DIN, (1) 8-pinowy mini-DIN
Jeden izolowany sterowniki 1200 procesory 1764-LSP
Porty szereqowe Jeden RS-232 RS-232/RS-485 (1) 8-pinowy mini-DIN (1) 8-pinowy mini-DIN
y 9 8-pinowy mini-DIN  dwufunkcyjny i (1) 8-pinowy mini-DIN, port i (1) izolowany
8-pinowy mini-DIN tylko do programowania/HMI  9-pinowy D-shell,
sterowniki 1200R procesory 1764-LRP
Jeden 10/100 Mb/s
Porty Ethernet ypu RU-45
Komunikacja w sieci
. Z modutem Z modutem Z modutem
DeviceNet peer-to-peer/ NET NET Z modutem 1761-NET-DNI NET
funkcjonalnost Slave 1761-NET-DNI 1761-NET-DNI 1761-NET-DNI
Skaner DeviceNet,
z komunikacja master, (Zl rlr:(%d;J;%ngBP%SDN
peer-to-peer y
Wbudowany badZ
. Z modutem Z modutem
Komunikacja peer-to-peer 1769-NET-ENI z modutem Z modutem 1761-NET-ENI 1761-NET-ENI

EtherNet/IP

lub 1761-NET-ENIW

1761-NET-ENI
lub 1761-NET-ENIW

lub 1761-NET-ENIW

lub 1761-NET-ENIW

Wbudowane lub

Furkcie servera WWW 2P0 omotden | Lot 76L-NEFENW PR

Sie¢ DH-485 Z modufem Woudowane Z modufem 1761-NET-AIC 2 Modufem
1761-NET-AIC 1761-NET-AIC

Uj%jée nﬁeaﬁdﬁmgm SCADA Tylko jako Slave Eﬂrgggzsg‘lzve Urzadzenie Master/Slave Urzadzenie Master/Slave

Wolfj eSH(]JADA — DF1 Radio v v v

RTU SCADA — Modbus Wazgtdezrig‘lgve Urzadzenie Master/Slave Urzadzenie Master/Slave

Odczyt/zapis ASCII v v v

Napigcie robocze

120/240 VAC (prad przemienny) v/ v v v

24VDC (prad staty) v v v v

Certyfikaty

CE, C-Tick, UL oraz C-UL

(z uwzglednieniem lokalizacji v v v

niebezpiecznych klasy 1
kategorii 2)
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Specyfikacje dla sterownikdw
MicroLogix 1100

Ogolne specyfikacje sterownika

Specyfikacja

MicroLogix 1100
(seria 1763)

Pamiec programu i danych uzytkownika

8 K pamieci RAM z podtrzymaniem bateryjnym:
4 K dla programu uzytkownika,
4 K dla danych uzytkownika

Elementy danych

Konfigurowalna, definiowana struktura pliku,
maksymalny rozmiar danych 4 K

Specyfikacje w zakresie warunkow pracy oraz certyfikatow

Specyfikacja | Sterowniki serii 1763
Temperatura robocza 0d -20 do 65°C (od -4 do 149°F)
Temperalura 0d -40 do 85°C (od -40 do 185°F)
przechowywania

Wilgotno$¢ wzgledna

0d 5 do 95% (bez kondensacii)

Drgania

Robocze: od 10 do 500 Hz, 5 g, maks. warto$¢ miedzyszczytowa 0,015 cala

Wstrzasy, podczas pracy

30 g; 3 impulsy w kazdym kierunku, wzdfuz kazdej osi

Wstrzasy, spoczynek

50 g — montaz na panelu (40 g — montaz na szynie DIN); 3 impulsy w kazdym kierunku, wzdtuz kazdej osi

Przemystowy sprzet sterujacy certyfikowany przez UL, do zastosowari w lokalizacjach nigbezpiecznych klasy 1
kategorii 2, grupy A, B, C, D

Certyfikaty Przemystowy sprzet sterujacy certyfikowany przez C-UL, do zastosowania w Kanadzie
Znak CE dla wszystkich stosowanych dyrektyw
C-Tick dla wszystkich stosowanych aktéw

Sf;ggzcégigﬂeg)r 0ma- | Sterownik przeszedt testy na nastepujacych poziomach:

Odporno$é na
wyfadowania
elektrostatyczne

EN 61000-4-2
4 kV stykowo, 8 kV w powietrzu, 4 kV posrednio

Odporno$é na ENV 50204

promieniowanie 10 V/m, 1000 MHz

Odporno$é na EN 61000-4-3

promieniowanie radiowe | 10 V/m, od 26 do 1000 MHz (lub od 80 do 1000 MHz), modulacja amplitudy 80%, kluczowanie no$nej +900 MHz
EN 61000-4-4

Odpornosé EFT/B

Zrédto zasilania, we/wy: 2 KV , 5 kHz
Przewody komunikacyjne: 1 kV , 5 kHz

Odporno$é na
chwilowe oscylacje

EN 61000-4-5

Przewody nieekranowane: 2 kV CM (tryb wspétbiezny), 1 kV DM (tryb réznicowy)

Przewody ekranowane: 1 kV ogniwo galwaniczne

we/wy 2 kV CM (tryb wspdtbiezny), 1 KV DM (tryb réznicowy)

Zrodfo zasilania (prad przemienny): 4 kV CM (tryb wspdtbiezny), 2 kV DM (tryb réznicowy)

7rédfo zasilania (prad staty): 500 V CM (tryb wspétbiezny), 500 V DM (tryb réznicowy)

Pomocnicze wyjscie pradu statego/przemiennego: 500 V CM (tryb wspdtbiezny), 500 V DM (tryb roznicowy)

Odpornos¢ na
zakfdcenia
czestotliwosci radiowej

EN 61000-4-6
Zr6dto zasilania, we/wy: 10V, od 150 kHz do 80 MHz

. EN 55011
Emisje przewodzong Wejscie Zrédta zasilania (prad przemienny): od 150 kHz do 30 MHz
- . EN 55011
Emisje promieniowane 0d 30 MHz do 1000 MHz
EN 61000-4.11
Wejscie Zrédfa zasilania (prad przemienny):
Testy sieci spadek napiecia: -30% przez 10 ms, -60% przez 100 ms
ilanit iecin wi _0RY,
energelycnej przerwa w zasilaniu: przy napieciu wigkszym od -95% przez 5 s

wahania napiecia: +10% przez 15 minut
Wejscie Zrédfa zasilania (prad stafy):
wahania napiecia: +20% przez 15 minut, -20% przez 15 minut




Sterownik programowalny MicroLogix 1100 — instrukcja doboru 17

Wymiary sterownika

Wymiary podano w milimetrach (calach).

Przestrzen wokot sterownika = 50 mm (2 cale) ze wszystkich stron w celu zapewnienia
dostatecznej wentylacji.

Rysunek wymiarowy sterownika MicroLogix 1100

1763-L16AWA, 1763-L16BWA, 1763-L16BBB

Wymiary sterownika MicroLogix 1100

Wymiary 1763-L16AWA, 1763-L16BWA, 1763-16BBB
A 90 mm (3,5 cala)

B 110 mm (4,33 cala)

C 87 mm (3,43 cala)

1763-SGO01A-PL-P — sierpien 2005
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Wymiary rozszerzen we/wy serii 1762

Wymiary Modut rozszerzen we/wy
A 90 mm (3,5 cala)

B 40 mm (1,57 cala)

C 87 mm (3,43 cala)

Ustawienie sterownika

Sterownik nalezy montowac poziomo, z modutem rozszerzen we/wy po prawej stronie
sterownika. Z kazdej strony (oprdcz prawej) nalezy pozostawi¢ 50 mm (2 cale) wolnego
miejsca, w celu zapewnienia dostatecznej wentylacji, jak pokazano na rysunku ponizej.

W & 1 ¥ W

Montaz na szynie DIN

Maksymalne wychylenie zatrzasku to 14 mm (0,55 cala) w pozycji otwartej. Do demontazu
sterownika nalezy uzy¢ wkretaka ptaskiego. Sterownik mozna montowa¢ na szynach
EN50022-35 x 7.5 lub EN50022-35 x 15. Wymiary do montazu na szynie DIN zostaty

pokazane na rysunku ponizej.

Wymiary Wysokosé

A 90 mm (3,5 cala)

B 27,5 mm (1,08 cala)
C 27,5 mm (1,08 cala)

1763-SGO01A-PL-P — sierpieri 2005
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Wybor
urzadzen
komunika-
cyjnych
MicroLogix

Etap 2 — wyhor:

o Sie¢ — zalezy od wymagari aplikacji.

e Zapisz swaj wybdr w tabeli wyboru
(poczatek na stronie 39).

Sieci komunikacyjne

Sterownik MicroLogix umozliwia wybdr sieci, ktéra najlepiej pasuje do konkretnych potrzeb.

* [zolowany dwufunkeyjny port RS-232/RS-485 kanatu 0.

¢ Do komunikacji RS-232:
— Predkosc¢ transmisji 300, 600, 1200, 4800, 9600 boddw, a takze 19,2 tys. i 38,4 tys. boddw.
— Sprzgtowe sygnaty potwierdzenia RTS/CTS.

— Podfaczenie do sieci DH-485, DeviceNet oraz Ethernet za pomoca modufow interfejsu,
odpowiednio 1761-NET-AIC, 1761-NET-DNI oraz 1761-NET-ENI. (Sterowniki MicroLogix
1100 moga faczyc sie z sieciq DH-485 bezposrednio przy uzyciu kabla 1763-NCO1 na kanale
0 oraz z sieciami Ethernet bezposrednio na kanale 1. Sterowniki MicroLogix 1500 zapewniaja
fakze obstuge funkcji DeviceNet Master przez modut skanera 1769-SDN DeviceNet).

— Podfaczenie do modemdw, komunikacja zdalna.

— Mozliwo$¢ wybierania numerdw zewnetrznych za posrednictwem komunikatéw ASCII.
— Komunikacja DF1 Half-Duplex Slave.

— Komunikacja DF1 Full-Duplex Master.

— Komunikacja ze zdalnym urzadzeniem Modbus RTU Master/Slave za po$rednictwem
modutu 1761-NET-AIC. (Sterowniki MicroLogix 1100 moga faczy¢ sie ze zdalnym
urzaazeniem Modbus RTU Master/Slave bezposrednio za pomoca kabla 1763-NCO1
na kanale 0).

Uwaga: Sterownik MicroLogix 1100, w przeciwienstwie do innych sterownikdw serii
MicroLogix, nie zapewnia zasilania 24 V pradu statego dla interfejsu sieciowego. Jezeli ze
sterownikiem MicroLogix 1100 uzywane sa moduty 1761-NET-AIC, 1761-NET-ENI lub
1761-NET-ENIW, nalezy zapewnic¢ zewngtrzne Zrddto zasilania 24 V pradu statego. Sterowniki
MicroLogix 1100 umozliwiaja bezposrednie podtgczenie do sieci RS-485 przy uzyciu tych
samych pindw, na kiérych w pozostatych sterownikach MicroLogix dostarczane jest zasilanie
24V pradu stafego dla cel6w tacznosci z innymi urzadzeniami.
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Opcje sieciowe MicroLogix

(RS-232, jezeli nie okreslono inaczej)

Jezeli aplikacja wymaga:

Nalezy uzy¢ tej sieci:

Potaczenia telefonicznego ze zdalnymi modemami w celu
zdalnej obstugi programu lub zbierania danych

Potaczenia z linia dzierzawiona lub modemami radiowymi

do uzycia z systemami SCADA

Funkeji urzadzenia zdalnego (RTU — Remote Terminal Unit)
Mozliwosci wysytania, pobierania i monitorowania programu

DF1 Full-Duplex
DF1 Half-Duplex Slave
DF1 Radio Modem

Udostepniania danych na poziomie komérki i catej sieci oraz
obstugi programu

Udostgpniania danych pomigdzy 32 sterownikami
Komunikacji peer-to-peer

Mozliwo$ci wysytania, pobierania i monitorowania programu
Zgodnosci z wieloma urzadzeniami HMI Allen-Bradley

DH-485 bezposrednio port RS-485 na kanale 0, przy uzyciu
kabla 1763-NC01

DH-485 przez modut adaptera 1761-NET-AIC (Advanced Interface
Converter) lub USB 1747-UIC do konwertera DH-485 %

Udostepniania danych pomiedzy 64 urzadzeniami

Lepszej diagnostyki w celu lepszego zbierania danych

i wykrywania bfeddéw

Mniejszej liczby przewodow i krétszego czasu rozruchu niz
w tradycyjnych systemach o sztywnej logice

Mozliwosci wysytania, pobierania i monitorowania programu
Komunikacji peer-to-peer

DeviceNet przez interfejs DeviceNet 1761-NET-DNI

Mozliwosci wysyfania, pobierania i monitorowania programu
Komunikacji peer-to-peer

Komunikacji z wykorzystaniem poczty elektronicznej (e-mail)
Portu 10/100Base-T port z wbudowanymi diodami LED
Mozliwosci pracy jako serwer WWW przy uzyciu modutu
1761-NET-ENIW

EtherNet/IP bezposrednio przez port komunikacyjny 10/100 Mb/s
na kanale 1 =

EtherNet/IP przez interfejs Ethernet 1761-NET-ENI

lub interfejs Ethernet 1761-NET-ENIW z mozliwoscia pracy

w sieci WWW x*

Potaczenia z urzadzeniami innych firm w celu zbierania danych
zdalnych w systemie SCADA (np. modemami telefonicznymi,
modemami radiowymi, faczami dzierzawionymi itd.)

Funkeji urzadzenia zdalnego (RTU — Remote Terminal Unit)

Zdalnego urzadzenia Modbus RTU Master/Slave bezposrednio
przez port RS-485 na kanale 0, przy uzyciu przewodu 1763-NCO1
Zdalnego urzadzenia Modbus RTU Slave przez interfejs
1761-NET-AIC *

Zdalnego urzadzenia Modbus RTU Master przez interfejs
1761-NET-AIC *

* Sterowniki MicroLogix 1100 nie zapewniaja zasilania 24 V pradu stafego dla interfejsow sieciowych. Nalezy zapewni¢ zewnetrzny modut zasilajacy 24 V

pradu stafego.

# Bezposrednie potaczenia EtherNet/IP ze sterownika MicroLogix 1100 zapewniaja mozliwo$¢ pracy jako serwer WWW, ale nie zapewniaja przesytania

poczty elektronicznej.
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Interfejsy sieciowe MicroLogix

Przedstawione ponizej informacje zawierajg opis funkcjonalnosci modutow interfejsu
MicroLogix. W przypadku wiekszosci aplikacji wbudowane funkcje RS-485 oraz Ethernet/IP
portéw komunikacyjnych sterownika MicroLogix 1100 zastepuja moduty 1761-NET-AIC,
1761-NET-ENI oraz 1761-NET-ENIW (lub moduty AIC+, ENI i ENIW).

Interfejsy sieciowe mogg by¢ montowane na ptycie montazowej lub na szynie DIN. Rysunki
urzadzeri znajdujg sie na stronie 24, w rozdziale poswigconym identyfikacji portéw
komunikacyjnych interfejsow sieciowych.

AIC+ Advanced Interface Converter
(1761-NET-AIC)

Interfejs AlC+ to izolowany przetwornik sygnatu elektrycznego RS-232 do RS-485,
przeznaczony do obstugi protokotéw pracujacych w trybach ,half-duplex” oraz z wielodostepem
(multi-drop), takich jak:

* DH-485,
* DF1 Half-Duplex Master/Slave,

e Modbus RTU (pojedyczne urzadzenie nadrzedne moze taczy¢ sie z maks. 247
urzadzeniami podrzednymi).

Poniewaz porty RS-232 moga by¢ uzywane tylko do potaczeri typu punkt-punkt miedzy dwoma
urzadzeniami, w przypadku gdy sterownik MicroLogix musi by¢ skonfigurowany do pracy

Z jednym z powyzszych protokotéw 7 musi komunikowac sie jednoczesnie z wiecej niz jednym
urzadzeniem, nalezy skorzystaé z interfejsu AIC+ (lub podobnego urzadzenia). Interfejs AIC+
zapewnia takze izolacje elektryczng migdzy wszystkimi trzema portami, dzigki czemu sie¢
pracuje stabilnie, a podfaczone urzadzenia sg chronione przed przepigciami i zwarciami.

W przypadku uzywania kabla 1763-NCO01, sterownik MicroLogix 1100 zapewnia izolowane
potaczenie z siecig RS-485 bezposrednio z portu dwufunkcyjnego na kanale 0.

Dowolny sterownik MicroLogix moze by¢ podtaczany do jednego z dwoch portow RS-232
interfejsu AIC+. Jezeli kanat 0 sterownika MicroLogix 1000, 1200 lub 1500 jest podtaczony do
portu 2 (RS-232, 8-pinowy mini-DIN) interfejsu AlC+, modut interfejsu moze czerpac zasilanie
ze sterownika MicroLogix. W kazdym innym przypadku, tacznie z uzyciem sterownikow
MicroLogix 1100, interfejs AIC+ musi byC zasilany z zewnetrznego Zrédfa 24 V pradu statego.
Interfejs AIC+ moze by¢ takze uzywany jako konwerter RS-232 do RS-485 oraz izolator portu
dla dowolnego innego sterownika Allen-Bradley lub terminala wyposazonego w port RS-232.

Poniewaz interfejs AIC+ nie jest przetwornikiem protokotow, wszystkie urzadzenia podtaczone
do pojedynczego interfejsu AlC+ (lub do sieci interfejséw AlC+) musza by¢ skonfigurowane do
korzystania z tego samego protokotu komunikacyjnego.

Specyfikacja sieci DH-485/RS-485

Specyfikacja 1761-NET-AIC
Maksymalna liczba weztéw 32 dla sieci z wielodostgpem (multi-drop)

” 1219 m (4000 stop) dla sieci z wielodostepem
Maksymalna dtugosc¢ (multi-drop)
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Interfejs DNI DeviceNet (1761-NET-DNI)

Mozliwosci DNI:

Komunikacija peer-to-peer miedzy sterownikami Allen-Bradley oraz innymi urzadzeniami,
przy uzyciu protokotu DF1 Full-Duplex.

Programowanie i monitorowanie online w sieci DeviceNet.

Interfejs DNI podtaczony do modemu umozliwia dostep wdzwaniany do innego zespotu
DNI-sterownik w sieci DeviceNet.

Inne produkty DeviceNet moga wysytac jawne komunikaty (Get lub Set) do interfejsu DNI
w dowolnym momencie.

Sterownik moze wysta¢ jawny komunikat do urzadzenia zgodnego z UCMM (Unconnected
Message Manager) przez sie¢ DeviceNet.

Specyfikacje DeviceNet

Specyfikacja 1761-NET-DNI

Maksymalna liczba weztéw 64

Maksymalna dtugosc¢

500 m przy predkosci 125 tys. bodéw lub 100 m
przy predkosci 500 tys. bodéw

Agencja certyfikacji DeviceNet Zgodnosc z ODVA, 2.0-A12
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Przedstawione ponizej informacje zawieraja opis funkcjonalnosci modutow przetwornika
interfejsu MicroLogix.

Interfejs ENI (1761-NET-ENI) oraz interfejs ENIW
z mozliwoscig pracy jako serwer WWW
(1761-NET-ENIW)

Interfejs ENI umozliwia taczenie sie z siecig EtherNet/IP wszystkim sterownikom MicroLogix
oraz innym urzadzeniom DF1 Full-Duplex. Interfejs ENI umozliwia fatwy sposdb taczenia
sterownika MicroLogix z nowg lub istniejaca siecig Ethernet, w celu aktualizacji/pobierania
programow, nawigzywania komunikacji pomiedzy sterownikami oraz tworzenia wiadomosci
e-mail za posrednictwem protokotu SMTP (Simple Mail Transport Protocol).

Interfejs ENIW umozliwia réwniez pracg jako serwer WWW, pozwalajac na wyswietlanie stron
danych WWW w czterech standardach wraz z konfigurowanym przez uzytkownika opisem
danych oraz 10 konfigurowanymi przez uzytkownika odsyfaczami do stron WWW, na stronie
domowej interfejsu ENIW.

Sterowniki MicroLogix 1100 zapewniajg takze facznos¢ EtherNet/IP i mozliwos¢ pracy jako
serwer WWW bezposrednio przez kanat 1, ale wiedy wytaczona jest komunikacja e-mail
(w wersji Phase 1).

Specyfikacje sieci Ethernet

Specyfikacja 1761-NET-ENI
Szybkosé transmisji 10/100 MHz (seria C), 10 MHz (seria A i B)
7facze 100Base-T (seria C), 10Base-T (seria A i B)

1763-SGO01A-PL-P — sierpien 2005
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Specyfikacje AIC+, DNI oraz ENI/ENIW

Specyfikacje modutéw sieciowych

Specyfikacja 1761-NET-AIC 1761-NET-DNI 1761-NET-ENI, 1761-NET-ENIW
Zakres napie¢ wejsciowych (prad stafy) * | Od 20,4 do 28,8 V (prad staty) 0d 11 do 25V (prad staty) 0d 20,4 do 26,4 V (prad staty)

Pobér pradu (mA) przy zasilaniu 24 V

(prad stafy) 120 mA 200 mA 50 mA

Maksymalny prad rozruchowy 200 mA przy 24 V 400 mA przy 24 V 200 mA przy 24V

Napigcie izolacji

500 V (prad staty) przez jedng minute

500V (prad staty) przez 1 minute

710V (prad staty) przez jedna minutg

Temperatura pracy

0d 0 do 60°C (od 32 do 140°F)

Temperatura przechowywania

0d -40 do 85°C (od -40 do 185°F)

Wilgotno$¢ wzgledna

0d 5 do 95% (bez kondensacii)

Drgania

Podczas pracy: od 10 do 500 Hz, 5,0 g, warto$¢
miedzyszczytowa 0,030 cala, 2 godziny wzdfuz
kazdej osi

Podczas pracy: od 5 do 2000 Hz, 2,5 g, wartos¢
miedzyszczytowa 0,015 cala, 1 godzina wzdtuz
kazdej osi
W spoczynku:od 5 do 2000 Hz, 5,0 g, warto$é
miedzyszczytowa 0,030 cala, 1 godzina wzdtuz
kazdej osi

Podczas pracy: od 10 do 500 Hz, 5,0 g, warto$¢
miedzyszczytowa 0,030 cala, 2 godziny wzdfuz
kazdej osi

Wstrzasy, podczas pracy

30 g, +3 na kazda o$

30 g, +3 na kazdg 0§

30 g, +3 na kazda o$

Wstrzasy, w spoczynku

50 g, +3 na kazda 0$

50 g, +3 na kazda 0§

35 g (montaz na szynie DIN),

50 g (montaz w panelu), +3 na kazdg 0§

Przemystowy sprzet sterujacy certyfikowany przez UL, do zastosowar w lokalizacjach niebezpiecznych klasy 1 kategorii 2, grupy A, B, C, D.

. Przemystowy sprzet sterujacy certyfikowany przez C-UL, do zastosowania w Kanadzie.
Certyfikaty

Znak CE dla wszystkich stosowanych dyrektyw.

C-Tick dla wszystkich stosowanych aktow.

* Jezeli urzadzenie jest podtaczone do sterownika MicroLogix 1000, 1200 lub 1500, napigcie jest dostarczane za po$rednictwem portu komunikacyjnego sterownika MicroLogix. Napiecie nie jest dostarczane przez sterowniki MicroLogix
1100. Nalezy zapewni¢ zewngtrzny modut zasilajacy 24 V pradu statego.

Wymiary interfejsow AIC+, DNI oraz ENI/ENIW

Wymiary interfejsow sieciowych

52.07 mm
(2.05n)
118 mm 107 mm 6.6 mm |\
(4.641n) 420in)  (0.26in)
tylko AIC+ L
&
==
=) 64.8 mm
27.7 mm (2.551n)
(1.091in) 71.4mm
Przesuri zaczep montazowy (2.81in)
szyny DIN podczas montazu tylko AIC+

i demontazu — 15 mm (0,6 cala).
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Wybor Oprogramowanie narzedziowe

OpI’O gl'amO- Pakiet RSLogix 500 do programowania w jezyku drabinkowym pomaga zwiekszy¢ wydajnosé
° oraz zaoszczedzi¢ czas poswiecony na projekt. Produkt ten zostat opracowany do pracy
wania w Srodowisku systemu operacyjnego Windows®. Pakiet RSLogix 500 moze by¢ uzywany

do programowania obu rodzin sterownikéw — SLC 500 oraz MicroLogix.

narzedziowego

Etap 3 — wyhor: Tabela wyboru pakietu RSLogix 500
* Oprogramowanie — odpowiedni pakiet i
RSLogix 500 dla aplikacji. Nr kat. Opis
. L , ot RSLox 500 Sarer £
* Zapisz swdj wybor w tabeli wyboru 9324-RLO100ENE Eék'ritd';n§°§'§rfﬁﬁikf§3fﬂx?§ﬂﬁ&x

(poczatek na stronie 39). (CD-ROM)

Pakiet RSLogix 500 Standard Edition
9324-RLO300ENE dla rodzin sterownikéw SLC 500 oraz
MicroLogix (CD-ROM)

Pakiet RSLogix 500 Professional
Edition. Ptyta CD-ROM zawiera takze
9324-RLO700NXENE narzedzia RSLogix Emulate 500,
RSNetWorx dla DeviceNet oraz
RSNetWorx dla ControlNet
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Wybor kabli

Etap 4 — wyhor:

* Kable — sprawa? port urzaazenia, aby
odszukac odpwieazni kabel w tabeli
wyboru.

o Zapisz swdj wybdr w tabeli wyboru
(poczatek na stronie 39).

1763-SGO01A-PL-P — sierpieri 2005

Kable majg r6zng dfugosc oraz typ zfacza. Zapewniajg facznos¢ pomiedzy sterownikami
MicroLogix oraz innymi urzadzeniami.

Wyhor okablowania sieciowego

Identyfikacja portu sterownika i komputera PC

Urzadzenie Opis portu komunikacji Typ ztacza
Port komunikacji RS-232/RS-485 (kanat 0, brak zasilania |, . -y
. . 24\ pradu statego dla moduféw interfejsu komunikacji) 8-pinowy mini-DIN
MicroLogix 1100
Port komunikacji 10/100 Mb/s EtherNet/IP RJ-45
(kanat 1)
Port komunikacji w komputerze osobistym 9-pinowy D-shell
Komputer osobisty

Port komunikacji Ethernet w komputerze osobistym

RJ-45

Identyfikacja portu komunikacji w interfejsie sieciowym

AlC 5 DeviceNet ENI/ENIW
IE- HHEJRNH RS232
DH74{ i » S
oo || RS-232 o )| o
:]Q 8-pi Ethernet 232
© PO IPC—C)|| 8-pinowy
neon ————"| mini-DIN
CABLE —f
RS-232 EXTERNAL ~
9-pinowy e N
D-shell = J RS.732

8-pinowy
mini-DIN
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Tabela wyboru okablowania sieciowego

Ztacza Dtugosé Nr kat.

8-pinowy mini-DIN do 8-pinowego mini-DIN |45 cm (17,7 cala) 1761-GBL-AMO0 (serfa G Iub nowsza dla aplikac!

klasy 1 kategorii 2)
(

1761-CBL-HM02
klasy 1 kategorii 2)

8-pinowy mini-DIN do 8-pinowego mini-DIN |2 m (6,5 stopy) seria C lub nowsza dia aplikacii

1761-CBL-APOO (seria C lub nowsza dla aplikacji

8-pinowy mini-DIN do 9-pinowego D-shell |45 cm (17,7 cala) Klasy 1 kategorii 2)

1761-CBL-PMO02 (seria C lub nowsza dla aplikacji

8-pinowy mini-DIN do 9-pinowego D-shell |2 m (6,5 stopy) Klasy 1 kategorii 2)

8-pinowy mini-DIN do 8-pinowego mini-DIN 2707-NC9 (seria C lub nowsza dla aplikacji klasy 1

15m (49,2 stopy)

kategorii 2)
gﬁlzggvy mini-DIN do 6-pinowego terminala | 3 . (11,8 cala) 1763-NCO1, seria A
RJ-45 do RJ-45 Maks. 100 m (328 stép) Kabel Ethernet (dostepny w sklepach)

Wybdr kabla do programowania

Tabela wyboru kabla do programowania — urzadzenie
programujace

MicroLogix 1100 MicroLogix 1100
Urzadzenie Kanat 0 (8-pinowy mini-DIN) Kanat 1 (RJ-45)
programujace Nr kat. Dtugosé |Nr kat. Dtugosé
Komputer osobisty 1761-CBL-PMO2 (seria C lub o o
(9-pinowy D-shell) nowsza dla aplikacji klasy 1 kategorii 2m (6.5 stopy)
. . - o Kabel Ethernet (dostepny w | Maks. 100 m
Komputer osobisty (RJ-45) sklepach) (328 stép)

Adapter USB 1747-UIC do interfejsu DH-485

To urzadzenie umozliwia pofaczenie komputera z portem USB z interfejsem portu DH-485

w sterowniku SLC 500, MicroLogix lub innym sterowniku Rockwell Automation, a takze

w panelach operatorskich PanelView. Interfejs 1747-UIC zawiera zfacze USB, a takze porty
RS-232 oraz RS-485. Aby podtaczy¢ sterowniki SLC 5/03, 5/04, 5/05 (kanat 0), MicroLogix,
CompactLogix, FlexLogix, ControlLogix, PanelView 300 lub wyzsze, a takze interfejs

AIC+, nalezy uzy¢ portu RS-232. Aby podtaczy¢ sterowniki SLC 5/01, 5/02, 5/03 (kanat 1),
PanelView 300 lub wyzszy, a takze interfejs 1747-AIC, nalezy uzy¢ portu RS-485.

Specyfikacje adaptera interfejsu USB do DH-485

Nr kat. 1747-UIC

Pobér pradu z portu USB <100 mA (niska moc)
Predkos¢ USB USB 1.1 (12 Mb/s)
Predkos¢ transmisji DH-485 |19,2 Kb/s
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Tabela wyboru przewodu programowania — urzadzenie
programujace do sterownika przy uzyciu interfejsu

1747-UIC
Kanat 0 sterownika MicroLogix 1100 (8-pinowy mini-DIN)
do komputera PC przy uzyciu adaptera portu USB 1747-UIC
Urzadzenie do interfejsu DH-485
programujace Nr kat. Dtugosé
Komputer osobisty (port USB) 1761-CBL-PMO02, seria C lub nowsza 2m (6,5 stopy)

Tabela wyboru kabla do programowania — urzadzenie
programujace do interfejsu AIC+ (tylko DH-485) przy
uzyciu interfejsu 1747-UIC

Interfejs 1761-NET-AIC (8-pinowy mini-DIN) do komputera PC
przy uzyciu adaptera portu USB 1747-UIC do adaptera interfejsu

Urzadzenie DH-485
programujace Nr kat. Dtugosé
1763-NC01, seria A lub nowsza 30.cm (11,8 cala)

Komputer osobisty (port USB)

Tabela wyboru kabla do programowania — urzadzenie
programujace do sterownika przy uzyciu interfejsu

9300-USBS
Kanat 0 sterownika MicroLogix 1100 (8-pinowy mini-DIN)
do komputera PC przy uzyciu adaptera portu USB 9300-USBS
Urzadzenie do adaptera interfejsu DF1
programujace Nr kat. Dtugosé
Komputer osobisty (port USB) 1761-CBL-PM02, seria C lub nowsza 2 m (6,5 stopy)




przemienny)

indywidualnie
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Ve = = - = =
Wybor Specyfikacje sterownika MicroLogix 1100
L] /
sterownikow Zasilanie sterownika MicroLogix 1100
MiCI’OLOgiX i konfiguracja we/wy
1 10 0 Napiecie
Nr kat. zasilajagce | Liczba wejsé Liczba wyjsé Szybkie we/wy
— wyhér: 1207240V (prad 6) Kazdy praskaznik 20

Etap 5 — wyhor: 1763-L16AWA przemienny()pra Srggr;i?w\(ygprad . fnt)iyvsﬁjuyafnrf: ik ooy Brak
« Sterownik — aby wybrac numer Eé; gjﬂo(i?:;’s?;;mwe . —

Z katalogu sterownikow sprawd? rodzaj 1763-L16BWA | 1207240V (brad | 3 54y (orad staty), szybiie | ©) Ka2dy preekanik izolowany | ) yerecie 90 kg

@

zasilania oraz ilosc potrzebnych we/wy;
szczegdotowe informacje znajauja sie

w rozaziatach poswigconych
specyfikacjom zasilania oraz we/wy.

o Akcesoria — moduty pamigci.

e Zapisz swdj wybdr w tabeli wyboru
(poczatek na stronie 39).

Analogowe, napigciowe

1763-L16BBB

24V (prad staty)

(6) 24 V (prad staty)
(4) 24V (prad staty), szybkie
(2) Analogowe, napigciowe

(2) Kazdy przekaznik izolowany
indywidualnie

(2) 24V (prad staty), tranzystor FET
(2) 24 V (prad staty), szybkie,

tranzystor FET

(4) Wejscie 20 kHz
(2) Wyjscie 20 kHz

Specyfikacje napiecia zasilania dla sterownikow
MicroLogix 1100

Specyfikacja

1763-L16AWA

1763-L16BWA

1763-L16BBB

Napiecie Zrodta zasilania

0d 85 do 264 V (prad przemienny) przy 47-63 Hz

0d 20,4 do 26,4 V (prad staty), klasa 2
Lv

Pobér pradu

46 VA

\52 VA

3BW

Nagty wzrost poboru
pradu (maks.)

120 V (prad przemienny): 25 A przez 8 ms
240V (prad przemienny): 40 A przez 4 ms

24V (prad staty) 15 A przez 20 ms

24V (prad staty), zasilanie |

czujnika

200 mA, 400 uF
maks. pojemnosci

Wymagania dotyczagce mocy wejsciowej sterownika
MicroLogix 1100 dla jednostki 1763-L16BBB

28

Wymagania zasilania dla modutu 1763-L16BBB

21

I

Wymagana moc zasilania (W)
przy zasilaniu 24 V (prad staty)

Szacowana moc na obciazeniu (W)

4 8 12 16 20
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Specyfikacje wejs¢ cyfrowych sterownika MicroLogix 1100

1763-L16BWA i 1763-L16BBB
Specyfikacja 1763-L16AWA Wejscia od 0 do 3 Wejscia od 4 wzwyz
0d 14 do 26,4 V (prad staty) 0d 10 do 26,4 V (prad stafy)
Zakres napie¢ w stanie 0d 79 do 132 V (prad przy 65°C (149°F) przy 65°C (149°F)
wigczonym przemienny) przy 47-63 Hz | 0d 14 do 30,0 V (prad staty) 0d 10 do 30,0 V (prad staty)
przy 30°C (86°F) przy 30°C (86°F)
Zakres napigé w stanie 0d0do20 V 040 do5V (prad staly)
wytaczonym (prad przemienny)
Czestotliwosé robocza 0d 47 do 63 Hz 0d 0 Hz do 20 kHz ‘ 0d 0 Hz do 1 kHz
Opdznienie przy wiaczaniu W dard | bort 06 05 do 16
PO =20ms ejScia standardowe: mozliwo$¢ wyboru od 0,5 do 16 ms
Opdnienie sygnafu {maks.) Op6znienie przy wytaczaniu | Wejscia szybkie: mozliwos¢ wyboru od 0,025 do 16 ms
=20ms
Prady w stanie wiaczonym:
50mA przy.79 v
Minimalny g%radAprzem;e;nv 2,5 mA przy 14V (prad staty) 2,0mA przy 10 V (prad staty)
Nominalny (pr;(] pEzreZE/nien[r)]y) 8,8 mA przy 24V (prad stay) 8,5 mA przy 24 V (prad staty)
Maksymalny 16,0 mA przy 132V 12,0 mA przy 30 V (prad staty) 12,0 mA przy 30 V (prad staty)
(prad przemienny)
Uptyw pradu w stanie )
wytaczonym (maks.) 2,5 mA maks. 1,5 mA min.
Impedancja nominalna 13 ig Bg gg :i 31kQ
Maksymalny prad 250 mA przy 120 V (prad —
rozruchowy przemienny)

Specyfikacje wyjs¢ cyfrowych sterownika MicroLogix 1100

1763-L16AWA
i 1763-L16BWA  |1763-L16BBB

Szybkie FET

Specyfikacja Przekaznik Standardowe FET (tylko wyjscie 2)
0d 5 do 125 V (prad staty)
Zakres napig¢ roboczych 0d 5 do 264 V (prad 0d 20,4 do 26,4 V (prad staty)

przemienny)

Patrz dane znamionowe Patrz prad ciagty na punkt (maks.)
styku przekaznika dla standardowego wejscia FET | 100 mA
sterownika MicroLogix 1100 | sterownika MicroLogix 1100

Prad ciagfy na punkt
(maks.) *

Prad ciagty na masie (maks.) |5 A/3 A

Prad ciagty na sterownik 30 A lub suma obciazen na punkt, w zalezno$ci od tego, ktdra warto$¢ jest mniejsza przy maks. 150 V

(maks.) 20 A lub suma obciazen na punkt, w zaleznosci od tego, ktora wartoS¢ jest mniejsza przy maks. 240 V
Prad stanu wiaczonego (min.) { 10,0 mA 1mA 10,0 mA
Uptyw pradu w stanie 0mA 1mA

wytaczonym (maks.)

<s0inn Opdznienie przy wiaczaniu | Op6Znienie przy wiaczaniu
%oggé?n;zniggtnatu (maks) =10ms =0,1ms Opdznienie przy wiaczaniu = 6 us
azene bp Opdinienie przy wytaczaniu | OpGénienie przy wylaczaniu | Opdznienie przy wylaczaniu = 18 s
rezystancyjnego ~10ms ~10ms
Prad udarowy na punkt o -
(szczytowo) 4 A przez 10 ms
* 5 Adla UL 508

3 Adla UL 1604 (lokalizacje niebezpieczne, klasa 1 kategoria 2, grupy A, B, C, D)
# Powtarzalnos¢ raz na 2 sekundy przy 65°C (149°F), raz na sekunde przy 30°C (86°F).
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Specyfikacje wejs¢ analogowych sterownika MicroLogix

Specyfikacja 1763-L16AWA, 1763-L16BWA, 1763-L16BBB
Zakres napig¢ wejsciowych 0d 0 do +10 V (prad staty)

Kodowanie wejs¢ (od 0 do 10 V, prad staty) | 0d 0 do +1023

Impedancja napigciowa 210 kQ

Rozdzielczo$¢ wejsé 10-bitowa

Nieliniowos$¢ (w procentach petnego zakresu) | +0,5%

Doktadno$¢ catkowita +0,5% petnego zakresu przy temp. od -20 do +65°C (od -4 do +149°F)
(Czas aktualizacji 100 ms

QOchrona przeciwprzepigciowa wejs¢ 10,5V (prad staty)

:ZSL?%?' qgg:g%gggm elementow Brak izolacji z uktadem logicznym

Dane znamionowe styku przekaznika sterownika
MicroLogix 1100

Ampery Woltoampery
Napiecie Ampery,
maksymalne | Zataczanie |Roztaczanie |iryb ciagly + |Zafaczanie Rozfaczanie
240V
(prad przemienny) 1504 15A

50A30A % 3600 VA 360 VA

v 30A 30A
(prad przemienny)
125V

22 A %
(prad staty) 10A 28 VA
24V (prad staty) | 1,2 Ax

> W przypadku aplikacji zasilanych pradem statym warto$¢ zafaczania/roztaczania dla stykéw przekaznika moze by¢ obliczona po podzieleniu wartodci 28 VA
przez warto$¢ przytozonego napiecia pradu stafego. Na przykfad: 28 VA/48 V (prad staty) = 0,58 A. W przypadku aplikacii zasilanych napigciem nizszym od
14V wartos¢ zataczenia/roztaczenia dla stykow przekaznika nie moze przekroczy¢ 2 A.

# 5,0 A dla UL 508

3,0 Adla UL 1604 (lokalizacje niebezpieczne, klasa 1 kategoria 2, grupy A, B, C, D)

13,0 A powyzej 40°C

Prad ciggty na punkt (maks.) dla standardowego wyjscia
FET sterownika MicroLogix 1100

Natezenie pradu tranzystora FET na punkt
(modut 1763-L16BBB)

Catkowite natgzenie pradu tranzystora FET
(modut 1763-L16BBB)

401
1754 354
= gl 154, 30°C (86°F) = 40 308, 30°C (86°F)
| =
B 1251 T 254
e 10 s 20
2 10 2 201 154, 70°C (156°F)
= o o =
g ol 75A, 70°C (158°F) g sl
< <
=2 05t R
025+ 054
10°C  30°C  50°C  70°C  80°C 10°C  30°C  50°C  70°C  80°C
(50°F) (@6°F) (122°F) (158°F) (176°F) (50°F)  (@6°F) (122°F) (158°F) (176°F)
Temperatura Temperatura
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Modut pamieci MicroLogix 1100

Sterownik jest dostarczany z portem modutu pamieci zastonigtym zaslepka. Aby umozliwié
wykonywanie wymiennej kopii zapasowej programu i danych uzytkownika lub przenoszenia
programu pomiedzy sterownikami, mozna zamowi¢ modut pamieci.

Modut pamieci (1763-MM1)

Modut pamigci umozliwia:

zapisywanie kopii zapasowej programu i danych uzytkownika;
przenoszenie programow w celu wykorzystania ich w innych sterownikach;

uzywanie specjalnych funkcji ochrony/zabezpieczen do sterowania prasami oraz w innych
waznych zastosowaniach;

automatyczne odtwarzanie stanu sterownika, poprzez wigczenie i wytaczenie zasilania po
awarii sterownika;

poréwnywanie programow;
zabezpieczenie pliku danych oraz modutu pamieci przed zapisem;
demontaz/montaz bez koniecznosci wytaczania sterownika.
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Rozszerzenia

we/wy
sterownika

MicroLogix
1100

Etap 6 — wyhor:
A Moduty we/wy — cyfrowe, analogowe
i temperaturowe.

A Zapisz swoje wybory w tabeli wyboru
(poczatek na stronie 39).

Sterowniki MicroLogix 1100 moga by¢ rozszerzane przy uzyciu modutow we/wy serii 1762,
takiej samej jak w przypadku sterownikéw MicroLogix 1200. Moduty rozszerzer we/wy serii
1762 zapewniaja doskonatg funkcjonalnosc, jednoczesnie charakteryzuja sie nigwielkimi
wymiarami. Mozliwosci sterownikdw MicroLogix 1100 mogg by¢ rozbudowywane i uzupetniane
przez wiele réznych modutdw, przez co system ten staje sig elastyczny przy wyborze liczby
we/wy i ich rodzajow.

Konstrukcja systemu MicroLogix 1100 umozliwia wykorzystanie modutéw montowanych na
szynie DIN lub na ptycie montazowej. Zatrzaski DIN oraz otwory na $ruby montazowe stanowig
integralng czesS¢ konstrukcji obudowy.

Uktad we/wy sterownika moze by¢ rozszerzany przy uzyciu maksymalnie czterech modutéw
we/wy serii 1762.

Zalety

¢ Bezkasetowe wykonanie, eliminujgce dodatkowe koszty.

» Sterownik zajmuje mato miejsca, charakteryzuje sie duza gestoscia we/wy, dzieki czemu
zajmuje niewielkg przestrzeri montazowa na ptycie montazowe;.

e Zintegrowana magistrala we/wy.
* Kodowanie programowe zapobiega nieprawidtowemu ustawieniu modutu w systemie.
* Bogata funkcjonalno$é ukfadu we/wy pozwala na obstuge wielu aplikacji.

* Doztepne moduty przekaznikowe, tranzystorowe, mozliwos$¢ pracy z napieciami 24 V
(prad staty), 120 V (prad przemienny) oraz 240 V (prad przemienny).

« Moduty wejsciowe temperaturowe (RTD) i termoparowe (mV).
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Dostepne moduty

B

Moduty rozszerzen we/wy serii 1762

Nr kat.

| Opis

Cyfrowe:

1762-1A8

8-kanatowy modut wejéciowy, napiecie 120 V (prad przemienny)

1762-108

8-kanafowy moduf wejsciowy, NPN/PNP 24 V (prad stafy)

1762-1016

16-kanatowy modut wejsciowy, NPN/PNP 24 V (prad staty)

1762-0A8

8-kanafowy triakowy modut wyjSciowy, napiecie 120/240 V (prad przemienny)

1762-0B8

8-kanatowy modut wyj$ciowy PNP, napigcie 24 V (prad staty)

1762-0B16

16-kanatowy modut wyjsciowy PNP, napigcie 24 V (prad staty)

1762-0W8

8-kanatowy przekaznikowy modut wyjsciowy, prad staty/przemienny

1762-0W16

16-kanatowy przekaZnikowy modut wyjsciowy, prad staty/przemienny

1762-0X6l

6-kanafowy moduf izolowanych wyj$¢ przekaznikowych, prad staty/przemienny

Analogowe:

1762-IF4

4-kanafowy analogowy modutf wejsciowy, napigciowy/pradowy

1762-0F4

4-kanatowy analogowy modut wyjsciowy, napieciowy/pradowy

1762-IF20F2

Analogowy modut mieszany: 2 kanaty wejsciowe i 2 kanaty wyjsciowe, napigciowe/pradowe

Specjalizowane:

1762-IR4

4-kanatowy modut wej$¢ rezystancyjnych czujnikéw temperatury (RTD)

1762-1T4

4-kanafowy moduf wej$ciowy termopar (mV)

Cyfrowe moduty we/wy serii 1762
Specyfikacje wejsciowych cyfrowych modutéw rozszerzen

serii 1762

Specyfikacja

1762-1A8

1762-108

1762-1016

Rodzaj napiecia

100/120 V (prad przemienny)

24\ (prad staty) (NPN/PNP) x

24V (prad staty) (NPN/PNP) *

Zakres napig¢ roboczych

0d 79 do 132 V (prad przemienny) przy 47-63 Hz

0d 10 do 26,4 V (prad staty) przy 55°C (131°F)
0d 10 do 30 V (prad staty) przy 30°C (86°F)

0d 10 do 26,4V (prad staty) przy 55°C (131°F)
0d 10 do 30 V (prad staty) przy 30°C (86°F)

Liczba wejsc 8 8 16

Liczba zaciskow wspéinych 1 1 2

Pobér pradu z magistrali (maks.) 50 mA przy 5 V (prad staty) (0,25 W) 50 mA przy 5 V (prad staty) (0,25 W) 60 mA przy 5 V (prad stafy) (0,25 W)
Rozpraszanie ciepta (maks.) Catkowite 2,0 W Catkowite 3,7 W g:}iga:i 23 w Bg gg XV

Op6znienie sygnatu (maks.)

OpdZnienie przy wiaczaniu: 20,0 ms
OpdZnienie przy wytaczaniu: 20,0 ms

OpdZnienie przy waczaniu: 8,0 ms
OpdZnienie przy wytaczaniu: 8,0 ms

OpdZnienie przy wiaczaniu: 8,0 ms
OpdZnienie przy wytaczaniu: 8,0 ms

Napiecie w stanie wytaczonym (maks.) |20 V (prad przemienny) 5V (prad staty) 5V (prad staty)
Uptyw pradu w stanie wytaczonym (maks.) |2,5 mA 1,5mA 15mA
Napigcie robocze (min.) 79V (prad przemienny) (min.) 10V (prad staty) 10V (prad staty)

132 V (prad przemienny) (maks.)

Prad w stanie wiaczonym:

Minimalny 5,0 mA przy 79 V (prad przemienny) przy 47 Hz 2,0mA przy 10 V (prad staty) 2,0 mA przy 10 V (prad staty)
Nominalny 12,0 mA przy 120 V (prad przemienny) przy 60 Hz 8,0 mA przy 24 V (prad staty) 8,0 mA przy 24 V (prad staty)
Maksymalny 16,0 mA przy 132V (prad przemienny) przy 63 Hz | 12,0 mA przy 30 V (prad staty) 12,0 mA przy 30 V (prad stafy)

Prad rozruchowy (maks.)

250 mA

Impedancja nominalna

12 kQ przy 50 Hz
10 kQ przy 60 Hz

3kQ

3kQ

Grupy izolowane

Grupa 1: wejscia 0-7
(wewnetrznie podfaczone do punktéw wspélnych
— masy)

Grupa 1: wejscia 0-7
(wewnetrznie podfaczone do punktow wspélnych
— masy)

Grupa 1: wejscia 0—7
Grupa 2: wejscia 8-15

Izolacja grupy wejsc od ptyty
montazowej

Sprawdzana podczas jednego z testow
dielektrycznych: 1517 V (prad przemienny) przez 1 s
lub 2145 V (prad staty) przez 1's

napigcie robocze 132 V (prad przemienny) (IEC klasa
2, wzmocniona izolacja)

Sprawdzana podczas jednego z testéw dielektrycznych: 1200 V (prad przemienny) przez 1 s lub 1697 V

(prad staty) przez 1's

napigcie robocze 75 V (prad staty) (IEC klasa 2, wzmocniona izolacja)

* Wejscia typu NPN/PNP. Pojecie NPN/PNP opisuje biezacy przeptyw migdzy modutem we/wy oraz elementem podtaczonym do wejscia. Obwody we/wy typu PNP dostarczaja zasilanie do elementéw podtaczonych. Obwody we/wy typu NPN sg
zasilane z elementu podfaczonego. Elementy podtaczone typu NPN sa podtaczone do ujemnej elekirody (masy) Zrédfa zasilania. Elementy podfaczone typu PNP sa podfaczone do dodatniej elektrody (+V) zasilania elementu podfaczonego.
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Specyfikacje wyjSciowych cyfrowych modutow rozszerzen 1762

Specyfikacja 1762-0A8 1762-0B8 1762-0B16 1762-0W8 1762-0W16 1762-0X6l
Przekaznik pradu Przekaznik pradu -
A 100/120 V (prad 3 H Przekaznik pradu
ks | AV VDRSS ™ s 10
- 0d 5 do 265 V (prad 0d 5 do 265 V (prad 0d 5 do 265 V (prad
fggg%sz n;]plec Oriefjr?igr?n2§5r\é ([4)1[7&?63 Hz 0d 20 do 26,4 V (prad staty) | Od 20 do 26,4 V (prad stafy) | przemienny) przemienny) przemienny)
y P V) pry 0d 5 do 125V (prad staty) |0d 5 do 125V (prad staty) |0d 5 do 125 V (prad staty)
) 6 (normalnie zamknigte,
Liczba wyjs¢ 8 8 16 8 16 normalnie otwarte)
Liczba zaciskow
wspdlnych 2 L ! 2 2 6
80mAprzy 5V 120mAprzy 5V 110mAprzy 5V
Pobér pradu 115mAprzy 5V 115mAprzy 5V 175mAprzy 5V (prad staty) (0,40 W) (prad staty) (0,60 W) (prad staty) (0,55 W)
7 magistrali (maks.) (prad staty) (0,575 W) (prad staty) (0,575 W) (prad staty) (0,88 W) 90 mA przy 24 V (prad 140 mA przy 24 V 110 mA przy 24 V
staty) (2,16 W) (prad staty) (3,36 W) (prad staty) (2,64 W)
o Catkowite 2,9 W przy 30°C
Rozpraszaie Glepfa | cayouite 29 W Catkowite 1,61 W (86°F) Catkowite 29 W Catkowite 5,6 W Catkowite 2.8 W

(maks.)

Catkowite 2,1 W przy 55°C
(131°F)

OpdZnienie sygnatu
(maks.) — obciazenie
typu rezystancyjnego

OpGznienie przy wigczaniu:
1/2 cyklu

OpdZnienie przy wytaczaniu:
1/2 cyklu

OpGznienie przy wigczaniu:
0,1 ms

OpdZnienie przy wytaczaniu:
1,0ms

OpGZnienie przy wiaczaniu:
0,1 ms

OpdZnienie przy wyfaczaniu:
1,0 ms

Opdznienie przy wiaczaniu:
10 ms

OpdZnienie przy wytaczaniu:
10 ms

OpGznienie przy wigczaniu:
10 ms

OpdZnienie przy wytaczaniu:
10 ms

OpdzZnienie przy wiaczaniu:
10 ms

OpdZnienie przy wytaczaniu:
20 ms

Uptyw pradu w stanie |2 mA przy 132V
wytaczonym (maks.) 2,5mA przy 265V 1.0 mA 1.0 mA 0 mA OmA 0mA
Prad w stanie
wiaczonym (min) 10 mA 1,0 mA 1,0 mA 10 mA przy 5V (prad staty) |10 mA 100 mA
Spadek napigcia w stanie - o -
wiaczonym (min.) 15Vprzy 05A 1,0V (prad staty) 1,0V (prad staty)
7 A (patrz réwniez publikacja
1761-SG00T: Rodzina
25 A (patrz rowniez publikacja 1761-SG001: Rodzina j;:{gvé';'mr%rfgffxmi
Prad ciagfy na punkt 0,25 A przy 55°C (131°F) 10,5 A przy 55°C (131°F) 0,5 A przy 55°C (131°F) sterownikéw programowalnych MicroLogix — instrukcja instrxkc‘a doboruga talde
(maks.) 0,5 Aprzy 30°C (86°F) 1,0 Aprzy 30°C (86°F) 1,0 Aprzy 30°C (86°F) doboru, a _takZe Dane zn.amionowe styku.przekaz’nika Dane znlamionowé styku
w sterowniku MicroLogix 1200 na stronie 31) przekaznika w sterowniku
MicroLogix 1200
na stronie 31)
7 A (patrz réwniez publikacja
1761-SG001: Rodzina
sterownikéw programo-
Prad ciagly dla o o o o o o walnych MicroLogix —
przewodu wspélnego ;8 ﬁ gg ggg E;gj’F;:) gg ﬁ g[g ggg EgglFP gg ﬁ Eg 2808 E;?F)F) 8A 8A instrukcja doboru, a takze
(maks.) ' ' ’ Dane znamionowe styku
przekaznika w sterowniku
MicroLogix 1200
na stronie 31)
Prad ciagty na modut 2,0 Aprzy 55°C (131°F) | 4,0 A przy 55°C (131°F) 4,0 A przy 55°C (131°F) 16A 16A 30A
(maks.) 4,0 A przy 30°C (86°F) 8,0 A przy 30°C (86°F) 8,0 Aprzy 30°C (86°F)
Patrz publikacja 1761-SG001 (Rodzina sterownikéw programowalnych MicroLogix —
Prad udarowy (maks.)  |5,0 A * 20A % 20A % instrukcja doboru), a takze Dane znamionowe styku przekaznika w sterowniku MicroLogix

1200 na stronie 31

> Powtarzalno$¢ raz na 2 sekundy, czas trwania 25 ms.
# Powtarzalnos¢ raz na 2 sekundy przy 55°C (131°F), raz na sekundg przy 30°C (86°F), czas trwania 10 ms.
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Moduty analogowe serii 1762
Specyfikacja analogowych modutdw rozszerzen serii 1762

Specyfikacja |1762-1F4

1762-1F20F2

1762-0F4

Pobér pradu
7 magistrali (maks.)

40 mA przy 5 V (prad stafy)
50 mA przy 24 V (prad staty)

40 mA przy 5 V (prad staty)
105 mA przy 24 V (prad staty)

40 mA przy 5 V (prad stafy)
165 mA przy 24 V (prad staty)

Analogowe zakresy

pracy (prad staty)

Prad: od 4 do 20 mA

Napigcie: od -10 do +10 V

Napigcie: od 0 do 10V

(prad staty)
Prad: od 4 do 20 mA

Napigcie: od 0 do 10V

(prad staty)
Prad: od 4 do 20 mA

Petny zakres *

zakresy analogowe (prad staty)

Napigcie: od -10,5 do +10,5 V

Prad: od -21 do +21 mA

Napigcie: od 0 do 10,5V

(prad stafy)
Prad: od 0 do 21 mA

Napigcie: od 0 do 10,5V

(prad staty)
Prad: od 0 do 21 mA

Rozdzielczo$¢ 15 bitow

12 bitéw (unipolarne)

12 bitéw (unipolarne)

Powtarzalnos¢ # £0,1%

+0,1%

+0,1%

Izolacja grupy wejsc
i wyj$¢ od uktadu

przez 1 minutg

Znamionowe napiecie robocze

30V (prad przemienny)/30 V (prad staty) +

(wymagane NECklasa 2)

(IEC klasa 2, wzmocniona izolacja)

test typu: 500 V (prad przemienny) lub 707 V (prad staty)

Znamionowe napigcie robocze 30 V (prad
przemienny)/30 V (prad stafy)

(IEC klasa 2, wzmocniona izolacja)

test typu: 500 V (prad przemienny) lub 707
V (prad staty) przez 1 minutg

* Wskaznik przekroczenia dolnej lub gdrnej granicy zakresu jest ustawiany po przekroczeniu normalnego zakresu roboczego. Modut kontynuuje

przetwarzanie danych z wejscia analogowego az do maksymalnego, petnego zakresu.
# Powtarzalno$¢ to zdolno$¢ modutu wejsciowego do rejestrowania takich samych kolejnych odczytéw pomiarowych dla tego samego sygnatu wejsciowego.
¥ Znamionowe napigcie robocze to maksymalne napiecie ciagte, ktdre mozna przytozy¢ do zaciskéw wzgledem masy.

Specyfikacja wejsciowych analogowych modutéw
rozszerzen serii 1762

Specyfikacja

1762-1F4

1762-1F20F2

Liczba wejsc

4 roznicowe (bipolarne)

2 roznicowe (unipolarne)

Czas aktualizacji (typowy) 130, 250, 290, 450, 530 ms (wybieralny) 2,5ms
Typ przetwornika analogowo-cyfrowego | Przetwornik kompensacyjny Przetwornik kompensacyjny
Zakresy napieé w trybie wspdtbieznym § | 27 V 27V

Ttumienie w trybie wspétbieznym o

> 55 dB przy 50 i 60 Hz

>55dB przy 50 i 60 Hz

Nieliniowos¢ (w procentach petnego
zakresu)

+0,1%

+0,1%

Typowa doktadno$¢ catkowita =

+0,3% pefmego zakresu przy temp. od 0 do
55°C (0d 32 do 131°F)
+0,24% petnego zakresu przy 25°C (77°F)

+0,5% pefmego zakresu przy temp. od 0 do
55°C (0d 32 do 131°F)
+0,3% pefnego zakresu przy 25°C (77°F)

Impedancja wejsciowa

Zacisk napieciowy: 200 kQ
Zacisk pradowy: 275 Q

Zacisk napieciowy: 200 kQ
Zacisk pradowy: 250 Q

Zabezpieczenie wejécia pradowego

+32 MA

+32 MA

Zabezpieczenie wejécia napigciowego

+30V

+30V

Diagnostyka kanatu

Przekroczenie dolnego lub gdrnego zakresu lub wystapienie przerwy w obwodzie,
raportowane bitowo dla wejS¢ analogowych.

§ W celu zapewnienia prawidtowego dziatania zaréwno zacisk wejsciowy dodatni, jak i ujemny musza miescic sie w zakresie +27 V w odniesieniu do masy

analogowej.

# Vom =1V migdzyszcaytowo (Prad przemienny)
» Ve =0, z uwzglgdnieniem sktadnikw bigd6w przesunieeia (offsetu), wzmocnienia, nieliniowosci | powtarzalnosci
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Specyfikacja wyjSciowych analogowych modutow
rozszerzen serii 1762
Specyfikacja 1762-IF20F2 1762-0F4
Liczba wyjs¢ 2 niesymetryczne (unipolare) 4 nigsymetryczne (bipolarne)

(Czas aktualizacji (typowy) 45ms 2,5ms
Typ przetwornika cyfrowo-analogowego | Drut rezystancyjny Przefaczanie napig¢ drabinki rezystoréw R-2R
Obciazenie rezystancyjne na wyjsciu | Od 0 do 500 0d 0 do 500 @

pradowym

(z uwzglednieniem rezystancji przewodu)

(z uwzglednieniem rezystancii przewodu)

Zakres obcigzenia na wyjsciu S1kQ S1kQ
napigciowym

Obciazenie reaktancyjne, wyjscie

pradowe <1mH <1mH
Obciazenie reaktancyjne, wyjscie <1pF <1uF

napigciowe

Typowa doktadnos¢ catkowita *

+1% pefnego zakresu
przy temp. od 0 do 55°C (od 32 do 131°F)
+0,5% petnego zakresu przy 25°C (77°F)

+1% pefnego zakresu
przy temp. od 0 do 55°C (od 32 do 131°F)
+0,5% petnego zakresu przy 25°C (77°F)

Tetnienia na wyjsciu, zakres 0-500 Hz

(w odniesieniu do zakresu <+0,1% <+0,1%
wyjsciowego)

Nieliniowos$¢ (w procentach pefnego <+05% <+05%
zakresu) - -
Zabezpieczenie przed zwarciem . )

i przerwg w obwodzie Tryb ciagly Tryb ciagty
Zabezpieczenie przed przerwa 130 mA 430 mA

w obwodzie

>* Z uwzglednieniem skfadnikéw biedow przesuniecia, wzmocnienia, nieliniowosci i powtarzalnosci.

Wejsciowe moduty temperatorowe serii 1762

Moduty te to ekonomiczne rozwigzanie obstugi aplikacji wymagajacych sterowania temperaturg
i jej pomiaru. Kazdy kanat moze by¢ konfigurowany indywidualnie przy uzyciu pakietu
narzedziowego RSLogix 500. Konfiguracja odbywa sig na ekranie i pozwala wybrac typ wejscia,
czestotliwosc filtrowania, format danych oraz dane stanu. Zapewniona jest takze wbudowana

funkcja skalowania.
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Specyfikacja temperaturowych modutéw wejsciowych rozszerzen serii 1762

Specyfikacja

1762-1T4

1762-1R4

Pobér pradu z magistrali (maks.)

40 mA przy 5 V (prad staty)
50 mA przy 24 V (prad staty)

40 mA przy 5 V (prad staty)
50 mA przy 24 V (prad staty)

Liczba kanatow

4 kanaty wejsciowe i dodatkowy czujnik CJC (kompensacii zimnej spoiny)

4 kanaty wejsciowe

Dozwolone typy elementow
wejsciowych

Termopary: J, K, TE, R, S,B, N, C
Zakresy wejs¢ miliwoltowych: £50 mV i £100 mV

RTD: czujniki platynowe (385 i 3916), miedziane (426), niklowe (672 i 618),
zelazowo-niklowe (518)
Zakresy rezystanciji: 0-3000 Q

Czestotliwosé filtrowania

0d 10 Hz do 1 kHz

0d 10 Hz do 1 kHz

Jednostki temperatury

°C lub °F

°C lub °F

Formaty danych

Zwykte/proporcjonalne, jednostki inzynierskie, jednostki inzynierskie x 10, wyskalo

wane dla regulacji PID, zakres procentowy

Doktadno$¢ przy 25°C (77°F)

Wejscia dla termopary: od 0,5 do +3,0°C (od +0,9 do +5,4°F)
zaleznie od typu termopary
Wejscia miliwoltowe: od +15 do +20 mV

7 wiaczong autokalibracia. ..
Wejscia RTD: od +0,2 do +0,6°C (od +0,36 do +1,08°F) zaleznie od typu RTD
Wejscia rezystancyjne: od +0,5 do +1,5 Q zaleznie od wartosci rezystancji

Doktadno$¢ przy temp. od 0 do 55°C
(0d 32 do 131°F)

0d +0,8 do +10°C (od +1,5 do +18°F) zaleznie od typu termopary
Wejscia miliwoltowe: od +25 do +30 mV

7 wigczong autokalibracja. . .
Wejscia RTD: od +0,4 do +1,1°C (od £0,72 do +1,98°F) zaleznie od typu RTD
Wejscia rezystancyjne: od +0,25 do +2,5 Q zaleznie od warto$ci rezystancii

(zas aktualizacii kanatu (typowy)

0d 7 do 303 ms na kazdy wiaczony kanat + czas aktualizacji dla kompensacji
zimnej spoiny (CJC), zaleznie od wybranego filtru (czas aktualizacji CJC jest
réwny najdtuzszemu czasowi aktualizacji wiaczonego kanatu)

0d 6 do 303 ms na kazdy wigczony kanat, zaleznie od wybranego filtru

Diagnostyka kanafu

Przekroczenie dolnego i gorego zakresu oraz wystapienie przerwy w obwodzie,
raportowane bitowo

Przekroczenie dolnego i gérnego zakresu oraz wystapienie przerwy w obwodzie,
raportowane bitowo

Kalibracja

Modut wykonuje autokalibracje po wiaczeniu kanafu oraz po kazdej zmianie konfiguracji miedzy kanatami. Mozna takze zaprogramowa¢ modut do wykonywania

kalibracji co pig¢ minut.

Ttumienie zaktGcen w trybie
wspdtbieznym

115 dB min. przy 50 Hz (z filtrem 10 Hz lub 50 Hz)
115 dB min. przy 60 Hz (z filtrem 10 Hz lub 60 Hz)

110 dB min. przy 50 Hz (z filtrem 10 Hz lub 50 Hz)
110 dB min. przy 60 Hz (z filtrem 10 Hz lub 60 Hz)

Ttumienie zakfocer w trybie normalnym

85 dB min. przy 50 Hz (z filtrem 10 Hz lub 50 Hz)
85 dB min. przy 60 Hz (z filtrem 10 Hz lub 60 Hz)

70 dB min. przy 50 Hz (z filtrem 10 Hz lub 50 Hz)
70 dB min. przy 60 Hz (z filtrem 10 Hz lub 60 Hz)

Izolacja grupy wejsc od piyty
montazowej

720 V (prad staty) przez 1 minute

707 V (prad staty) przez 1 minute

Izolacja miedzykanatowa

+10 V (prad staty)

+10V (prad staty)

Termopary przy 25°C (77°F) i wybrany filtr 10 Hz:

+0,1°C (+0,18°F) dla czujnikéw niklowych i Zelazowo-niklowych
£0,2°C (+0,36°F) dla innych wejs¢ RTD

Powtarzalnos¢ * od ;0,.1 dq ;2,0°C (od +0,18 do +3,6°F) zaleznie od typu termopary 40,04 Q dla wartoscl rezystancjl 150 ©
Wejscia miliwoltowe: 6 pV +0,2 Q dla innych wartosci rezystancji
Impedancja wejsciowa >10 MQ >10 MQ

* Powtarzalno$¢ do zdolno$¢ modutu wejSciowego do rejestrowania takich samych kolejnych odczytéw pomiaru dla tego samego sygnafu wejsciowego.
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Wypelnienie
listy wyborow

Tabela wybhorow

Etap 7 — wyhor:

Wiszystkie numery katalogowe wymagane
ala specyfikacji systemu.

Nr kat.

Opis

Wybrana ilosé

Sterowniki MicroLogix 1100 i akcesoria

1763-L16AWA

MicroLogix 1100 — 16-kanatowy sterownik pradu przemiennego

1763-L16BWA

MicroLogix 1100 — 16-kanafowy sterownik pradu przemiennego

1763-L16BBB

MicroLogix 1100 — 16-kanatowy sterownik pradu statego

Moduty we/wy sterownika MicroLogix 1100

1762-1A8

8-kanatowy modut wejsciowy, napiecie 120 V (prad przemienny)

Analogowy modut dwufunkeyjny: 2 kanaty wejsciowe

1762-F20F2 i 2 kanaty wyj$ciowe, napieciowe/pradowe

1762-IF4 4-kanatowy analogowy modut wejSciowy napigciowy/pradowy

1762-1Q16 16-kanatowy modut wejsciowy NPN/PNP 24 V (prad staty)

1762-108 8-kanafowy modut wejsciowy NPN/PNP 24 V (prad staty)

1762-1R4 4-kanatowy modut wejSciowy RTD/rezystancyjny

1762-1T4 4-kanafowy modut wejsciowy termopar (mV)

1762-0A8 8-kanafowy triakowy modut wyjSciowy, napiecie 120/240 V (prad przemienny)
1762-0B16 16-kanatowy modut wyjsciowy PNP, napigcie 24 V (prad staty)

1762-0B8 8-kanafowy modut wyjéciowy PNP, napiecie 24 V (prad stafy)

1762-0F4 4-kanatowy analogowy modut wyjsciowy, napigciowy/pradowy

1762-0W16 16-kanatowy modut wyjS¢ przekaznikowych, prad staty/przemienny
1762-0W8 8-kanafowy modut wyj$¢ przekaznikowych, prad stafy/przemienny

1762-0X6! 6-kanatowy modut izolowanych wyj$¢ przekaznikowych, prad staty/przemienny

Urzadzenia interfejsowe i komunikacyjne MicroLogix

1761-NET-AIC

Modut zaawansowanego przetwornika interfejsowego MicroLogix

1761-NET-DNI Modut interfejsu MicroLogix DeviceNet

1761-NET-ENI Modut interfejsu MicroLogix EtherNet/IP
NET Modut interfejsu MicroLogix EtherNet/IP

1761-NET-ENIW z funkcja serwera WWW

Oprogramowanie narzedziowe

9324-RLO100ENE RSLogix 500 Starter

9324-RLO300ENE

RSLogix 500 dla sterownikéw z rodziny SLC 500 i MicroLogix

9324-RLO700NXENE RSLogix 500 Professional

Kahle

1747-UIC Adapter portu USB do interfejsu DH-485
9300-USBS Adapter portu USB do interfejsu DF1

1761-CBL-AC00

Kabel RS-232, 9-pinowy D-shell do 9-pinowego D-shell
(MicroLogix), 0,5 m (1,5 stopy)

1761-CBL-AMO00

Kabel RS-232, 8-pinowy mini-DIN do 8-pinowego mini-DIN
(MicroLogix), 0,5 m (1,5 stopy)

1761-CBL-APQO (seria C lub nowsza dla aplikacji klasy | kategorii 2)

Kabel RS-232, 8-pinowy mini-DIN do 9-pinowego D-shell
(MicroLogix), 45 cm (17,7 cala)

1761-CBL-HMO02 (seria C lub nowsza dla aplikacji klasy | kategorii 2)

Kabel RS-232, 8-pinowy mini-DIN do 8-pinowego mini-DIN
(MicroLogix), 2 m (6,5 stopy)

1761-CBL-PMO2 (seria C lub nowsza dla aplikacji klasy | kategorii 2)

Kabel RS-232, 8-pinowy mini-DIN do 9-pinowego D-shell
(MicroLogix), 2 m (6,5 stopy)

2707-NC9 (seria C lub nowsza dla aplikacji klasy 1 kategorii 2)

Kabel RS-232, 8-pinowy mini-DIN do 8-pinowego mini-DIN,
15 m (49,2 stopy)

1763-NCO1

Kabel DH-485, 8-pinowy mini-DIN do 6-pinowego zfacza

DH-485 (MicroLogix), 30 cm (11,8 cala)
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Rockwell Automation — Wsparcie techniczne

Rockwell Automation udostepnia na stronach internetowych informacje techniczne, zapewniajac pomoc w korzystaniu z produktow. Pod adresem
http://support.rockwellautomation.com znajduje sie dokumentacja techniczna, baza wiedzy najczesciej zadawanych pytar, informacije techniczne
dotyczace aplikacji, przyktadowe kody programdw oraz odnosniki do pakietow serwisowych oprogramowania. Dostepna jest takze funkcja
MySupport, ktéra mozna dostosowaé w celu wygodnego korzystania z wymienionych narzedzi.

Jako kolejny poziom wsparcia technicznego przy instalacji, konfiguracji i rozwigzywaniu pojawiajacych sie problemdw oferujemy programy

TechConnect Support. Aby uzyskac wigcej informaciji na ten temat, skontaktuj sie z lokalnym dystrybutorem lub przedstawicielem Rockwell
Automation albo odwiedz witryne http://support.rockwellautomation.com.

Pomoc w instalacji

Jezeli w ciggu pierwszych 24 godzin od zainstalowania wystapi problem z urzadzeniem, przeczytaj ponownie informacje znajdujace sie w tym
podreczniku. Mozesz takze zadzwonié pod numer dziafu obstugi klienta, aby uzyska¢ pomoc w zakresie uruchomienia i przywrdcenia dziatania
urzadzenia.

1.440.646.3223

Stany Zjednoczone Poniedziatek—piatek, 8:00-17:00 czasu EST

Inne kraje Problemy zwiazane ze wsparciem technicznym nalezy zgtaszac do lokalnego przedstawiciela Rockwell Automation.

Zwrot nowego produktu niespetniajgcego oczekiwan

Wszystkie produkty sg testowane w celu zapewnienia pefnej gotowosci do pracy po opuszczeniu linii montazowej. Jesli jednak produkt nie dziafa
i nalezy go zwrdcic:

Stany Ziednoczone Skontaktuj sie z dystrybutorem. Aby dokonac zwrotu towaru, nalezy poda¢ dystrybutorowi numer sprawy nadany przez dziat obstugi klienta (aby uzyskac ten numer, skorzystaj
y el z numeru telefonu podanego powyzej).
Inne kraje Aby uzyskac informacje dotyczace procedury zwrotu towaru, skontaktuj sig z lokalnym przedstawicielem Rockwell Automation.

MicroLogix, SLC oraz RSLogix s3 znakami towarowymi firmy Rockwell Automation, Inc.
Modbus jest znakiem towarowym firmy Modicon.

www.rockwellautomation.com

Power, Control and Information Solutions Headquarters

Americas: Rockwell Automation, 1201 South Second Street, Milwaukee, WI 53204-2496 USA, Tel: (1) 414.382.2000, Fax: (1) 414.382.4444
Europe/Middle East/Africa: Rockwell Automation, Vorstlaan/Boulevard du Souverain 36, 1170 Brussels, Belgium, Tel: (32) 2 663 0600, Fax: (32) 2 663 0640
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