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Wydajnosc silnika,

" | 1
Doskonale rozumiemy potrzebg¢ kontrolowania wynikéw, skrdcenia ~ Starte . SoftStarty "
przestojow, poprawy bezpieczenstwa, zwigkszenia wydajnosci, sprawnej dziatajgce w trybie zapewniajgce
L . L. . . . bezposrednim ptynny rozruch
realizacji diagnostyki. Dlatego wiasnie potaczyliSmy najnowsze urzadzenia \

zabezpieczajace i sterujace silnikami z nowoczesnymi funkcjami

zapewniajacymi taczno$¢ sieciowq i diagnostyke w ramach Zintegrowanej
Architektury Rockwell.

Dzigki rozwigzaniom spelniajacym réznorodne wymogi zwigzane ze
sterowaniem silnikami, sterowanie Panstwa urzadzeniami silnikowymi
moze by¢ rzeczywiscie zintegrowane w ramach danego systemu.
Plynna integracja umozliwia kontrolowanie, sterowanie, programowanie
i diagnostyke uktadoéw sterowania silnikami, w celu osiagnigcia

skutecznosci, niezawodnosci i trybu sterowania spetniajacego wszelki

Panstwa oczekiwania. Wérdd wielu réznych dostgpnych poziomow
integracji mozna znalez¢ rozwiazanie dostosowane idealnie do

indywidualnych potrzeb.

CO MOZNA ZYSKAC DZIEKI ZINTEGROWANEJ ARCHITEKTURZE
ORAZ INTELIGENTNYM UKEADOM STEROWANIA SILNIKAMLI...

* Optymalizacja wydajnosci silnika dzigki zastosowaniu inteligentnych elementéw wyposazenia i sieci

* Zmniejszenie zuzycia energii i zwigkszenie wydajnosci

 Skrocenie przestojow w przypadku uszkodzenia napedu wraz z automatyczng wymiang urzadzenia (ADR)

* Ostrzeganie uzytkownika o wystapieniu problemdéw z silnikiem przed pojawieniem si¢ usterki

» Wbudowana funkcja bezpieczenstwa w celu zapewnienia ochrony przebiegu proceséw oraz ochrony personelu i sprzgtu

» Zapewnienie nieprzerwanej komunikacji i widocznosci systemu w celu osiagnigcia jego wigkszej wydajnosci, tatwiejszego

usuwania usterek i skrocenia czasu uruchamiania

a takze znacznie wigcej...
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ZAPEWNIENIE ZINTEGROWANEGO, ELASTYCZNEGO ROZWIAZANIA

Kazdy dzien niesie ze sobg nowe wyzwania. Jedyng pewng rzeczg jest to, ze

czasu i pieniedzy mamy zawsze za mato. Dlatego tez, firma Rockwell Automation
zaprojektowata napedy Allen-Bradley umozliwiajgce rozsadne wykorzystanie czasu
i Srodkéw. Jako czes¢ systemu Kinetix ® Integrated Motion, serwonapedy Kinetix
doskonale dopasowuja sie do Zintegrowanej Architektury Rockwell Automation

i zapewniajg szybsze osiggniecie wiekszej wydajnosci maszyn.

Logix Kinetix 7000
Kluczem do wielu korzysci i praktycznych rozwiazan serwonapedow Kinetix jest wykorzystanie

platform Logix Allen-Bradley, w celu zapewnienia rzeczywistej integracji sterowania ruchem oraz

uktadami dyskretnymi i procesami. ControlLogix posiada rowniez funkcj¢ obstugujaca roboty

— Kinematics. GuardLogix ma wbudowane funkcje bezpieczenstwa maszynowego i aplikacje

sterowania ruchem.

 Uzycie jednego sterownika i tylko jednego pakietu oprogramowania

* Funkcje sterujace ruchem sg programowane w RSLogix™ 5000 i w sterowniku Logix, co pozwala
skrocic czas i zaoszczedzi¢ pienigdze przeznaczone na konstruowanie urzadzen, ich instalacje i
konserwacje

* Dostgpny jest podstawowy, wstepnie skonfigurowany kod programu, ktory pozwala na szybkie
uruchomienie systemu przy jednoczesnym zmniejszeniu do minimum naktadéw pracy

Kinetix 2000

Wstepnie skonfigurowane  Szablon logiczny dla osi
zmienne osi

Zintegrowany modut zasilania (LIM)

Oszczgdno$¢ czasu, pienigdzy i miejsca na panelach
sterujacych.

» Uzycie LIM zamiast 10 — 15 oddzielnych elementow
» Wyeliminowanie ponad 100 potaczen kablowych

Interfejs cztowiek-maszyna (HMI)

» Wysokiej klasy elementy graficzne i animacje na panelach
dostgpnych w réznych wymiarach, w celu maksymalnej
optymalizacji i diagnostyki systemu

* Sprzet do wszystkich zastosowan, poczawszy od systemow do
zadan wymagajacych duzej wytrzymatosci, az po ogdlnie dostgpne
aplikacje na bazie PC, wykorzystywane zaréwno w przemysle
lekkim, jak i cigzkim

» Wstepnie skonfigurowane ekrany sterowania ruchem i ekrany do

diagnostyki pozwalaja skroci¢ czas potrzebny na rozwdj systemu
i usprawnic¢ diagnostyke systemu w celu minimalizacji okresow

Skalowalne urzqdzenia do wizualizacji to gwarancja elastycznosci Y
przestojow



ControlLogix ®, CompactLogix™,
SoftLogix™ i GuardLogix™
wykorzystujg oprogramowanie
RSLogix 5000

Kinetix wykorzystuje platforme sterowania Logix
— skalowalne narzedzie sterujace.

* ControlLogix jest przeznaczony do bardzo ztozonych
zastosowan

» CompactLogix umozliwia oszczgdne sterowanie
mniejszymi systemami

* SoftLogix umozliwia wykorzystanie platformy Logix
w pakiecie dostgpnym na komputerze PC

» GuardLogix umozliwia wykorzystanie funkcji Logix
do aplikacji zwiazanych z bezpieczenstwem.

Te cztery sterowniki korzystaja z oprogramowania

RSLogix 5000 przy konfigurowaniu, programowaniu i

diagnozowaniu systemu. Funkcje sterujace ruchem sa
Kinetix 6000 programowane w RSLogix 5000 i w sterowniku, w celu
zapewnienia pelnej synchronizacji sterowania uktadami
dyskretnymi i ruchem.

Serwonapedy Kinetix
» Skalowalne: obstuga szerokiej gamy aplikacji

* Zintegrowane: uproszczenie konstrukcji urzadzen, instalacja
i obsluga w ramach jednej zintegrowanej platformy

» Wspomagajace wzrost produktywnosci: poprawa wydajnosci
dzigki wbudowanym funkcjom bezpieczenstwa Kinetix 6000 1
7000 wspdtpracujacym z GuardMotion

Serwosilniki Kinetix

* Serwosilniki Kinetix dziatajg z wykorzystaniem Smart
Motor Technology i zapewniajg automatyczng identyfikacje
prawidlowego potaczenia silnika z napgdem, skracajac czas
uruchomienia

* Osiagnigcie duzej precyzji jest mozliwe dzigki rozdzielczosci
ponad 2,000,000 pozycji na jeden obrot silnika

* Silniki mogg sprosta¢ wielu réznym wyzwaniom zwiazanym ze Serwosilniki Kinetix zapewniajq szerokq game
srodowiskiem pracy mozliwosci w zakresie wydajnosci produkcji

Sitowniki Kinetix

* W przypadku zaawansowanych aplikacji, ktore wymagaja doktadnej liniowej regulacji
z pomnigciem dodatkowej mechaniki, mozliwe jest wykorzystanie zintegrowanych
elementéw wykonawczych MP-Series.

* Te sitowniki typu liniowego, ktére sa dostgpne zarowno w napedzie bezposrednim (silnik
liniowy), jak i w wersjach z tozyskiem kulkowym, pozwalajg wyeliminowaé oddzielne
adaptery, pasy, przektadnie, a takze zredukowaé czynnosci zwiagzane z montazem.

Zintegrowane, liniowe elementy
wykonaweze * Gdy potrzebny jest duzy moment obrotowy a mamy niewiele miejsca na zamontowanie
’ przektadni rozwiazaniem jest MP-Series Integrated Gear Motor z wbudowanym
reduktorem. 5



LEPSZA WYDAJNOSC

DZIEKI MNIEJSZEJ LICZBIE PRZESTOJOW | SZYBSZEMU,
PONOWNEMU URUCHOMIENIU URZADZENIA

Bezpieczenstwo w zaktadzie produkcyjnym jest kwestig niezwykle istotng. Zapewnienie
pracownikom odpowiedniej ochrony pozwala nie tylko zapobiec wypadkom, ale rowniez

zmniejszy¢ wydatki na ubezpieczenie, konserwacije oraz inne koszty pokrewne. Jednak

wydajnos¢ pracy maszyn ma zasadnicze znaczenie. Producenci podlegaja ciggtym naciskom,
aby produkowac coraz wiecej i coraz szybciej.

Dawniej wyzwanie stanowito zapewnienie jednoczesnie bezpieczenstwa i odpowiedniej
wydajnosci. Podejmowane srodki bezpieczeristwa byly czesto ktopotliwe, kosztowne

i powodowaty ogromna liczbe przestojow. Teraz dzieki Kinetix 6000 i Kinetix 7000 z
GuardMotion, uzytkownicy majg do dyspozycji serwonapedy o duzej mocy, ktére nie tylko
zwiekszajg bezpieczenstwo pracownikéw, ale rowniez zapewniajg lepsza wydajnos¢ maszyn.

EWOLUCJA W ZAKRESIE
BEZPIECZENSTWA MASZYN > > > >

LATA 50 ~ LATA 60 LATA 70

ODPOWIEDZIALNOSC INDYWIDUALNA WPROWADZENIE ZABEZPIECZEN SYSTEM CENTRALNEGO
WYSOKI WSKAZNIK WYPADKOW DLA OPERATORA | STREFY PRACY ZABEZPIECZENIA MASZYNY

URZADZENIA



GuardMotion to podstawa nowoczesnych rozwigzan zasilania, moga by¢ teraz wykonywane bez wyltaczania

w zakresie bezpieczenstwa maszynowego dostgpna w calej maszyny z sieci. Dzigki funkcji Safe-off, wyjscie
ofercie Kinetix. Funkcja Safe-off, zintegrowana jest w napedu zostaje bezpiecznie odtaczone, aby uniemozliwié
seriach Kinetix 6000 i Kinetix 7000. Umozliwia ona obroét na wale silnika. W efekcie ponowne uruchomienie
konstruktorom maszyn i producentom wprowadzenie maszyny nastepuje szybciej, a czas przestoju zostaje
rozwiazan zwigkszajacych bezpieczenstwo uzytkowania skrocony. Ponadto, mozliwe jest wyeliminowanie wielu
zapewniajacych maksymalne wykorzystanie mozliwosci elementow dodatkowych, co utatwia projektowanie
maszyn. Takie czynnosci, jak rozruch, czyszczenie, maszyny, a takze powoduje zmniejszenie zarowno
odblokowywanie i inne typowe prace zwiazane z wymaganych wymiardw szafki sterowania, jak i kosztu
konserwacja, ktére wymagaly wczesniej odtaczania catego systemu.

Funkcja Safe-off w Kinetix 6000 i Kinetix 7000 uzyskata certyfikat TUV i spetnia wymogi EN-954-1 w Kategorii 3 oraz IEC-61508
SIL 3 dla aplikacji zwiazanych z bezpiecznym wylaczaniem i zmniejszeniem ryzyka nieoczekiwanego uruchomienia urzadzen.

Guarcd MOTION

ZALETY GUARDMOTION
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e Bezpieczenstwo pracownikéw

e Ograniczona liczba podzespotow
e Mniejsze szafy sterowania
e Prosta instalacja

e Wiekszy zakres wykorzystania mozliwosci maszyn

eiil

e Nizszy koszt eksploatacji

> > > > >

LATA ’80 1 90 OBECNIE
NIEZAWODNE STEROWANIE INTEGRACJA UKLADOW STEROWANIA
WPROWADZENIE UKEADOW | BEZPIECZENSTWA

| PRZEKAZNIKOW BEZPIECZENSTWA



ULATWIA OBSLUGE APLIKACJI WYMAGAJACYCH DUZEJ MOCY

Moc. Panstwa aplikacja potrzebuje jej bardzo duzo. Chcg Panstwo jednak, aby uzywany

serwonaped byt jednoczesnie precyzyjny i fatwy w obstudze. Ponadto, zasadnicze

znaczenie ma bezpieczenstwo i poprawa wydajnosci. Nie trzeba dalej szuka¢. Rockwell

Automation opracowat serwonaped duzej mocy Kinetix 7000, przeznaczony specjalnie do

takich aplikacji, jak Panstwa.

Kinetix 7000 zapewnia:

ZINTEGROWANE STEROWANIE RUCHEM - mozliwe
skorzystanie ze wszystkich zalet systemu Kinetix Integrated
Motion. Oszczgdnos$¢ czasu i pienigdzy przez caly okres
eksploatacji maszyny, od projektu i instalacji, po dziatanie

i konserwacje.

JAKOSC - podstawa uzyskania znakomitych wynikow sa
projekty uznanych i cieszacych si¢ powodzeniem produktow.
Kinetix 7000 powstal na bazie dwoch elementdw o ugruntowanej
pozycji: naped PowerFlex® i uktad sterowania Kinetix.

ZAKRES MOCY | ELASTYCZNOSC - system Kinetix
zawiera serwonaped, ktory moze pokry¢ zapotrzebowanie ze
strony prawie kazdej maszyny, zapewniajac zakres mocy do

112 kW. Wykorzystanie mozliwosci zastosowania tylko jednego
rozwiazania, ktére spelni wymogi wszystkich maszyn.

Aby rozszerzy¢ mozliwosci

Kinetix® Integrated Motion
o aplikacje wymagajqce

duzej mocy, serwonaped

Kinetix 7000 jest idealnym

E F‘ rozwiqzaniem. Charakteryzuje

[ si J sie on niespotykanq tatwosciq
!
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zalety Zintegrowanej
Architektury Rockwell

Automotion.

TAKIE SAME ZASADY OBStUGI - identyczny kod
programu, wejscia-wyjscia, kable i potaczenia, jak w przypadku
Kinetix 6000. Zestaw wspolnych elementéw dla catej gamy
napedoéw — do 112 kW. Wystarczy nauczy¢ si¢ raz, a potem
wielokrotnie korzysta¢ z wiedzy niezaleznie od mocy uktadu.

BEZPIECZENSTWO — Wigcej o GuardMotion. To rozwiazanie
oznacza wigksza wydajnos$¢ maszyn, a takze bezpieczenstwo
pracownikow.

ELASTYCZNOSC SILNIKA — Jeden system napedu
do silnikéw z magnesami trwatymi (synchronicznych) i
indukcyjnych (asynchronicznych).



KINETIX 7000 - DANE TECHNICZNE

2099- BMO06-S BMO07-S BMO08-S BMO09-S BM10-S BM11-S
Napiecie zasilaniaVAC @ 47 — 63 Hz 380 -480V ac +/- 10%

Napiecie zasilania szyny pradu statego 450 -750V dc

Prad na wejsciu (warto$¢ skuteczna) 36,7 A 477 A 59,6 A 90,1 A 17 A 169 A
Prad na wejsciu (staty) 429 A 55,7 A 69,7 A 105 A 137 A 204 A
Wejscie zasilania uktadu logicznego (dodatkowe) 18 -30V dc

Funkcja bezpieczenstwa (wbudowana) EN-954-1 Kategoria 3, IEC61508 SIL3 w zakresie bezpiecznego wytgczania i zmniejszenia ryzyka

nieoczekiwanego uruchomienia urzadzen. Certyfikat TUV

Moc wyjsciowa (KW) 22 30 37 56 75 112
Moc wyjsciowa (HP) 30 40 50 75 100 150
Nominalny prad wyjsciowy 56 73 92 135 176 254
Prad wyjsciowy (wartos¢ skuteczna) 40 52 65 96 125 180
Wartos¢ szczytowa pradu 51 60 78 115 138 234
(wartosé skuteczna) 60s

Wartos¢ szczytowa pradu 60s 72 84,8 110 162,6 195 331
Wartos$¢ szczytowa pradu 68 80 104 154 163 312

(wartos¢ skuteczna) 3s

Wartos¢ szczytowa pradu 3s 96 113 147 2177 230,5 441
Typ obudowy 3 3 3 5 5 6
Wysokos¢ napedu (mm) 5175 5175 5175 644,5 690,3 9771
Gtebokos¢ napedu (mm) 224 224 224 287 287 283
Szerokos¢ napedu (mm) 254 254 254 332 332 429

Rodzaje obstugiwanych silnikéw Silniki synchroniczne z magnesami trwatymi i asynchroniczne indukcyjne

KINETIX 7000 - KOMPATYBILNOSC Z SILNIKAMI

SILNIK

HPK-Series Serwosilnik
indukcyjny o duzej mocy

MP-Series Serwosilnik
o niskiej bezwtadnosci

1326AB Serwosilniki

OPIS

W silnikach HPK-Series zostata
wykorzystana uznana technologia silnikow
indukeyjnych, udoskonalona w celu
zapewnienia odpowiedniej wydajnosci
serwo systemu. Te silniki pradu zmiennego
zostaty opracowane na podstawie
indywidualnego projektu, aby zapewni¢
najwyzsza wydajnos¢ w przypadku
uzytkowania w potaczeniu z serwonapedami
Kinetix 7000 o duzej mocy.

W projekcie bezszczotkowych serwosilnikow
MP-Series o niskiej bezwtadnosci i

duzej wydajnosci zostaty uwzglednione
nowatorskie cechy, pozwalajagce zmniejszy¢
wymiary silnika, przy jednoczesnym
zachowaniu znacznie wyzszego momentu
obrotowego. Te kompaktowe i niezwykle
dynamiczne, bezszczotkowe serwosilniki
zostaty opracowane, aby speti¢ surowe
wymogi systeméw duzej mocy do
sterowania ruchem.

Cecha silnikéw 1326AB Torque Plus jest
specjalnie opracowana ostona, ktéra
zmniejsza dtugos¢ silnika i zwieksza

state wskazniki momentu obrotowego. Te
charakteryzujace sie wysoka wydajnoscia,
tréjfazowe, synchroniczne, bezszczotkowe
serwosilniki pradu zmiennego, zostaty
opracowane w celu spefnienia
rygorystycznych wymogoéw systeméw duzej
mocy do sterowania ruchem.

CECHY CHARAKTERYSTYCZNE

¢ Wydajnos¢ silnika z magnesami trwatymi
potaczona z oszczednoscig silnika indukcyjnego

o System sprzezenia zwrotnego o wysokiej
rozdzielczosci (do 2 milionéw impulséw na
obrot) w celu zapewnienia precyzyjnego,
ptynnego sterowania. Opcja sprzezenia
zwrotnego z enkoderem absolutnym umozliwia
wyeliminowanie procedur samostrojenia.

¢ Podstawowe opcje predkosci 1500 i 3000

e Chtodzony wentylatorem

e Laminowany

o System sprzezenia zwrotnego o wysokiej
rozdzielczosci (do 2 miliondw impulséw na obrét)
w celu zapewnienia precyzyjnej regulacji.

¢ Opcja sprzezenia zwrotnego z koderem
absolutnym pozwala zaoszczedzi¢ czas poprzez
wyeliminowanie procedur samostrojenia

e Szeroki zakres momentu obrotowego

¢ Predkos$¢ do 5000 obr/min.

e \W igRSZE T
bezwtadno$

e Dziata w r6znych srodowiskach, zapewniajac
elastycznosc¢ zastosowania

¢ Opcja systemu sprzezenia zwrotnego o wysokiej
rozdzielczosci

¢ Opcja systemu sprzezenia zwrotnego z
resolwerem

¢ Predkos$¢ do 7250 obr/min.

¢ Dostepny z uzwojeniem 460 VAC

ZASTOSOWANIE

e Pakowanie

e Transport

¢ Nawijanie/odwijanie/
przewijanie

¢ Przekrawacze

* Wirujacy néz

e Obrobka materiatu

e Pakowanie

e Transport

e Obrobka materiatu

¢ Montaz elementow
elektronicznych

¢ Motoryzacja

e Hutnictwo

e Obrabiarki

¢ Napetnianie

e Podajniki prasy

¢ Ciagi produkcyjne
e Sitodruk




10

UPRASZCZA WIELOOSIOWE APLIKACJE

Wieloosiowe serwonapedy Kinetix 6000 i Kinetix 2000 pozwalajg na tatwa i szybka

realizacje nawet najbardziej zaawansowanych aplikacji, w prosty i oszczedny sposob.

Kinetix 6000

PROSTOTA W NAJLEPSZYM WYDANIU. Wszystkie
procesy, poczawszy od okablowania i programowania, po
dziatanie i diagnostyke, przebiegaja szybciej i fatwiej, co pozwala
oszczedzié czas 1 pienigdze na kazdym etapie. Nowatorskie
parametry instalacji umozliwiaja zamontowanie osi w czasie
krétszym niz jedna minuta.

Ponadto, uproszczone zostato okablowanie. Dzigki mniejszej
ilosci polaczen montaz przewodoéw pochtania mniej czasu, a jego
prawidtowe wykonanie po raz pierwszy jest tatwiejsze.

Uproszczenie montazu dzieki nastepujqcym elementom:

« Interfejs SERCOS™. Pojedyncze, cyfrowe facze $wiattowodowe
pozwala wyeliminowa¢ do 18 dyskretnych przewodéw na o§

« Jedna, pojedyncza szyna zasilajaca. Zastepuje przewody
zasilajace, przewody sterowania uktadem logicznym oraz inne
potaczenia. Przyspiesza i ulatwia rozmieszczenie i instalacjg
oraz zapewnia niezawodny system uziemienia i potaczenia

* Zintegrowany modut zasilania LIM. Zainstalowanie tego
pojedynczego, kompaktowego modutu zamiast dziewigciu
innych, skomplikowanych elementéw, pozwoli wyeliminowac
do 100 potaczen kablowych

KOMPAKTOWY MODEL SYSTEMU. Tradycyjne

szafki sterownicze sa zwykle duze, przez co zajmuja cenng,
powierzchnig, a czgsto musza by¢ montowane w rownie
niedogodnym miejscu. Napedy Kinetix 2000 i Kinetix 6000 maja
wymiary pozwalajace na umieszczenie ich w mniejszych szafach,
ktore mozna wsuna¢ pod maszyne, a nawet do jej Srodka.
Mniejsze wymiary modutéw osiowych, oraz nowatorskie metody
polaczen, sprawiaja, ze stosowane obudowy sa do 50% mniejsze
od szaf potrzebnych do urzadzen z oferty konkurencji.

Kinetix 2000

WYJATKOWA WYDAJNOSC. Nowoczesne funkgje sterujace
zapewniaja wigksza precyzj¢ i przepustowosé, umozliwiajac
realizacjg¢ potrzeb zwiazanych ze zwigkszeniem wydajnosci.

ZNACZNA OSZCZEDNOSC SRODKOW. Wiele produktow
ma z zatozenia oszczgdzaé czas i pieniadze, jednak systemy
Kinetix 2000 i Kinetix 6000 nie tylko zmniejszaja wydatki,

lecz nawet powigkszaja oszczednosci niezwiazane z napedem,
eliminujac wiele standardowych, nie dotyczacych napgdu
kosztow generowanych przez maszyny. Np. kompaktowe, fatwe
w obstudze dodatkowe moduly zamiast wielu elementow i
ztozonego okablowania. Pozwala to zaoszczedzi¢ czas potrzebny
na instalacj¢ 1 konserwacj¢ oraz analizowanie dokumentacji
techniczne;j.

Dalsze oszczednosci sq mozliwe dzigki nastepujqcym elementom:

* Prosta, modutowa konstrukcja obniza koszty okablowania,
ograniczajac w znacznym stopniu catkowitg liczbg potaczen

» Kompaktowe wymiary pozwalaja oszczedzi¢ pieniadze
poprzez zyskanie dodatkowej przestrzeni, co przeklada sig na
wicksza elastycznos¢ przy projektowaniu maszyny i wigksze
mozliwosci produkcyjne w obrebie tej samej powierzchni

* Serwosilniki Kinetix dziataja z wykorzystaniem Smart
Motor Technology i zapewniaja automatyczna identyfikacje
mozliwosci prawidlowego polaczenia silnika z napgdem,
skracajac czas uruchamiania

Napedy Kinetix umozliwiaja zmniejszenie kosztow, zapewniajac
staty dostep do przyjaznej diagnostyki i konserwacji. W efekcie
catkowite koszty zwiazane z eksploatacja i utrzymaniem
maszyny beda nizsze — a korzysci wigksze.



KINETIX 6000 Z GUARDMOTION - DANE TECHNICZNE

Przetwornice AM (2094-)

Napiecie zasilania
Czestotliwos¢ zasilania

Funkcje bezpieczenstwa

ACO05-
MP5-S

ACO05-
MO01-S

ACO09-
M02-S

AC16-
MO03-S

195 - 265 Vrms 3-fazowy

AC32- BCO1-
MO05-S MP4-S
47 - 63 Hz

BCO1-
MO1-S

BCO02-
MO2-2

BC04-
MO3-S

BCO7-
MO5-S

324 - 528 Vrms 3-fazowy

EN-954-1 Kategoria 3, IEC61508 SIL3 w zakresie bezpiecznego wytgczania i zmniejszenia ryzyka nieoczekiwanego

(wbudowane) uruchomienia urzadzen. Certyfikat TUV
Obcigzalno$¢ na szynie 9A 9A 19A 35A 69 A 10A 10A 22,5A 42 A 69 A
pradu statego
Moc wyjsciowa na szyne 3 kW 3 kW 6 kW 11 kW 23 kW 6 kW 6 kW 15 kW 28 kW 45 kW
(wartosé znamionowa)
Moduly osiowe IAM i AM ACO05- ACO05- ACO09- AC16- AC32- BCO1- BCO1- BCO02- BCO04- BCO7-
(2094-) MP5-Si  MO1-Sii MO02 i MO03 i MO05-S i MP5-Si  MO01-Si MO02-S i MO03-S i MO05-S i
AMP5-S  AMO1-S AM02-S AMO03-S AMO05-S BMP5-S BMO01-S BMO02-S BMO03-S BMO05-S
Nominalny prad wyjsciowy 5A 9A 15A 24 A 49 A 4A 9A 15A 28 A 48 A
Nominalna moc 1,2 kW 1,9 kW 3,4 kW 5,5 kW 11 kW 1,8 kW 3,9 kW 6,6 kW 13 kW 22 kW
Wymiary modutéw
Wysokosé 200 mm 200 mm 200mm 300 mm 300 mm 250 mm 250 mm 250 mm 250 mm 310 mm
Szerokos¢ AM 70 mm 70 mm 70 mm 70 mm 70 mm 70 mm 70 mm 70 mm 140 mm 140 mm
Szerokosé IAM 125 mm 125 mm 125 mm 125 mm 195 mm 125mm  125mm 125 mm 195 mm 195 mm
Giebokosé 1995 mm 195 mm 1995 mm 195 mm 195 mm 260mm 260mm 260mm 260 mm 260 mm
KINETIX 2000 - DANE TECHNICZNE Przetwornice 1AM (2093-)
Napiecie zasilajgce VAC AC05-MP1 AC05-MP2 AC05-MP5
Napiecie zasilania 170 ~ 264 Vrms 3-fazowy/jednofazowy
Czestotliwos¢ zasilania 50/60 Hz
Napiecie zasilania uktadu logicznego 170 ~ 265Vrms jednofazowy
Obcigzalnos¢ na szynie pradu statego 230 V/3-fazowy 11,66 A 11,66 A 11,66 A
(wartos¢ skuteczna) 230 V/1-fazowy 10,95 A 10,95 A 10,95 A
Nominalny prad wyjsciowy 230 V/3-fazowy 9,67 A 9,67 A 9,67 A
230 V/1-fazowy 6,42 A 6,42 A 6,42 A
Nominalna moc 230 V/3-fazowy 3 kw 3 kW 3 kW
230 V/1-fazowy 2 kW 2 kW 2 kW
Moduly osiowe IAM i AM (2093-)
ACO05-MP1 AC05-MP2 ACO05-MP5 AMO1 AMO02
i AMP1 i AMP2 i AMP5
Nominalny prad wyjsciowy 1A 2A 3A 6A 9,5A
(wartos¢ skuteczna)
Nominalny prad wyjsciowy 1,41 A 2,83 A 424 A 8,48 A 13,4 A
Szczytowa wartos¢ pradu wyjsciowego 3 A 6 A 9A 18 A 285 A
(wartosé skuteczna)
Szczytowa wartosé pradu 4,24 A 8,48 A 12,73 A 25,45 A 40,31 A
wyjsciowego
Maksymalny czas wartosci 3 sek. od 0% wykorzystania napedu
szczytowej pradu wyjsciowego
Nominalna moc 0,3 KW 0,6 kW 0,9 kW 1,9 kW 3 kKW
Wymiary modutéw
Wysokos$¢ (mm) 160 160 160 160 160
Szeroko$¢ AM (mm) 40 40 40 80 80
Szeroko$¢ IAM (mm) 90 90 90 N/A N/A
Gteboko$¢é montazowa (mm)
Min. gtebokos¢ w/Zestaw sprzezenia 191 191 191 191 191
zwrotnego
Maks. gtebokos$¢ w/Zestaw Combo 202 202 202 202 202




SILNIK

Serwosilniki MP-Series
o niskiej bezwtadnosci

& |

= —

e
Serwosilniki MP-Series
Food Grade

| wl —
L B
Serwosilniki MP-Series

ze stali nierdzewnej

Serwosilniki MP-Series
Integrated Gear
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OPIS

W projekcie bezszczotkowych serwosilnikéw
MP-Series o niskiej inercji i duzej wydajnosci
zostaty uwzglednione nowatorskie cechy,
pozwalajgce zmniejszy¢é wymiary silnika,
przy jednoczesnym zachowaniu znacznie
wyzszego momentu obrotowego. Te kom-
paktowe i niezwykle dynamiczne, bezsz-
czotkowe serwosilniki zostaty opracowane,
aby spemi¢ surowe wymogi systemoéw duzej
mocy.

Silniki MP-Series Food Grade taczg w sobie
charakterystyczne cechy serwosilnikéw
MP-Series o niskiej inercji z elementami
specjalnie zaprojektowanymi na potrzeby
sektora pakowania zywnosci i napojéw oraz
dla celéw aplikacji zwigzanych z obrébka.
Silniki te starajg sie sprosta¢ wyzwaniom,
jakie stawia sektor produkcji zywnosci, w
postaci udoskonalonych technik plombowa-
nia opakowan z zywnoscia i odpornych na
korozje zamknie¢ oraz oston.

Silniki MP-Series ze stali nierdzewnej zostaty
specjalnie zaprojektowane, aby spetnic
potrzeby zwigzane z zachowaniem higieny.
Serwosilniki te mozna stosowac nawet przy
stycznosci z miesem, wysokocisnieniowych
systemow myjacych z uzyciem silnie zrgcych
Srodkow.

Serwosilniki MP-Series Integrated Gear maja
silnik i przektadnie umieszczone w jednej
obudowie, co powoduje zmniejszenie masy

i wymiaréw catego zespotu. Silniki te sg
doskonatym rozwigzaniem w przypadku, gdy
potrzebny jest wysoki moment obrotowy i
niska predkosc¢.

DO KINETIX 2000 I KINETIX 6000

CECHY CHARAKTERYSTYCZNE

e System sprzezenia zwrotnego o wysokiej
rozdzielczosci (do 2 milionéw impulséw na
obrét) umozliwia osigga¢ doskonate parametry
regulaciji.

e Opcja sprzezenia zwrotnego z koderem
absolutnym pozwala zaoszczedzi¢ czas
poprzez wyeliminowanie procedur bazowania

o Szeroki zakres momentu obrotowego

* Predkos$¢ do 5000 obr/min.

¢ Dostepny z uzwojeniem 230 i 460V

* Moga by¢ uzywane w bezposrednim sasiedztwie
produktéw zywnosciowych

* |P66 i IP67 do mycia pod niskim ci$nieniem i
zabezpieczenia przed przypadkowym wyciekiem

* Mozliwos¢ stosowania rozciericzonych,
chemicznych $rodkéw czyszczacych

¢ Trwafa, dwustronna powtoka epoksydowa
dostosowana do produktéw zywnosciowych

® Smar dostosowany do produktéw zywno$ciowych

¢ Wszystkie zamkniecia i watek ze stali nierdzewnej

® System sprzezenia zwrotnego o wysokiej rozdziel-
czosci w wyposazeniu standardowym, system
sprzezenia zwrotnego z koderem absolutnym w
opcji

* Predkos¢ do 5000 obr/min.

¢ Dostepny z uzwojeniem 230 i 460V

* Moga by¢ uzywane w bezposrednim
sgsiedztwie produktéw zywnosciowych

¢ |P66, IP67 i IP69K do mycia pod cisnieniem
1200 psi

¢ Gtadka, pokryta pasywng powtoka 300,
cylindryczna obudowa ze stali nierdzewnej

® Fabrycznie zaplombowany i przetestowany pod
katem szczelnosci

e System sprzezenia zwrotnego o wysokiej
rozdzielczosci w wyposazeniu standardowym,
system sprzezenia zwrotnego z enkoderem
wieloobrotowym w opcji

¢ Dostepny z uzwojeniem 230 i 460 VAC

e Nadzwyczajnie wysoka wydajno$s¢ momentu
obrotowego w kompaktowej formie

e Luz < 3 min. fuku

¢ Opcje wielu przetozen

e System sprzezenia zwrotnego o wysokiej
rozdzielczosci w wyposazeniu standardowym
(do 2 milionéw impulséw na obrot)

* Opcja systemu sprzezenia zwrotnego z
enkoderem absolutnym

* Dostepny z uzwojeniem 230 i 460 VAC

ZASTOSOWANIE

* Pakowanie

e Transport

e Obrobka materiatu

* Montaz elementéw
elektronicznych

* Motoryzacja

e Hutnictwo

* Pakowanie
Zywnos$ci

¢ Napefnianie z
dozowaniem
objetosciowym

e Ksztattowanie,
napetnianie,
plombowanie

® Przetwarzanie
Zywnos$ci

¢ Do zastosowan
zwigzanych z
miesem i drobiem
zalecane sg silniki
MP-Series ze stali
nierdzewne;j.

e Mieso i dréb

e Krojenie zywnosci i
napetnianie

® Przetwarzanie
surowej zywnos$ci

® Przetwoérstwo

® Urzadzenia do
zamykania

* Nauki przyrodnicze

e Produkty
konsumpcyjne

* Robotyka

© Obrébka materiatu

e Paletyzery

e Urzadzenia
specjalistyczne

® Transport



SILNIK

Serwosilniki TL-Series
o niskiej bezwtadnosci

1326AB Serwosilniki

Serwosilniki F-Series

Serwosilniki Y-Series

OPIS

Silniki TL-Series to serwosilniki o niskiej
inercji i duzej wydajnosci, posiadajace
wymiary metryczne i okreslone przez normy
NEMA. Silniki te tacza w sobie kompaktowe
wymiary z duzym momentem obrotowym
dostarczanym przez najwyzszej klasy stojan.
W efekcie otrzymujemy pakiet dostarczajacy
ogromng moc w niewielkim wydaniu.

Cecha silnikéw 1326AB Torque Plus jest spe-
cjalnie opracowana ostona, ktéra zmniejsza
dtugos¢ silnika i zwieksza state wskazniki
momentu obrotowego. Te charakteryzu-

jace sie wysoka wydajnoscia, tréjfazowe,
synchroniczne, bezszczotkowe serwosilniki
pradu zmiennego, spetiajg rygorystyczne
wymogi systeméw duzej mocy do sterowania
ruchem.

Te serwosilniki o $redniej bezwtadnosci
nadaja sie idealnie do zastosowan, ktore
wymagaja ptynnego przemieszczania duzych
fadunkoéw; posiadajg one kompaktowe wy-
miary i funkcje dopasowania bezwtadnosci.

Silniki Y-Series, dostepne z uzwojeniem
115 VAC albo 230 VAC, zapewniaja niska
bezwtadnos$é przy duzym przyspieszeniu.

CECHY CHARAKTERYSTYCZNE

e Znakomity stosunek momentu obrotowego do
wymiaréw

e Doskonata zdolnos$¢ reakcji serwomechanizmu

e Obudowa silnika dostosowana do pracy w
réznych srodowiskach IP65

e System sprzezenia zwrotnego o wysokiej
rozdzielczos$ci w wyposazeniu standardowym
(131,072 impulséw na obrét)

e System sprzezenia zwrotnego z jednoobroto-
wym koderem absolutnym, z funkcjg wielo-
obrotowa zasilania awaryjnego

e Predkos$¢ do 5000 obr/min.

e Dostepny z uzwojeniem 230 VAC

¢ Wigksze mozliwosci w zakresie dopasowania
bezwtadnosci

e Dziata w réznych $rodowiskach, zapewniajac
elastycznos$¢ zastosowania

e Opcja systemu sprzezenia zwrotnego o
wysokiej rozdzielczosci

e Opcja systemu sprzezenia zwrotnego z
resolwerem

e Predkos$¢ do 7250 obr/min.

¢ Dostepny z uzwojeniem 460 VAC

e Duze mozliwosci w zakresie dopasowania
bezwtadnosci

* Wysoko wydajne w trybie ciggtego dziatania

e Dostosowane do dziatania w r6znych
Srodowiskach

e 2000-liniowy koder przyrostowy w
standardowym wyposazeniu

e Predkos¢ do 4000 obr/min.

¢ Dostepny z uzwojeniem 230 VAC

e Duza dynamika

¢ Precyzja dzieki niskiej bezwtadnosci

e Elastyczno$¢ zastosowania

¢ Dostepny z uzwojeniem 115 VAC lub 230 VAC
® Predkos¢ do 4500 obr/min.

ZASTOSOWANIE

e Montaz elementéw
elektronicznych
e Obrobka materiatu

e Obrabiarki

e Napetnianie butelek
e Podajniki prasy

e Ciggi produkcyjne
e Sitodruk

® Przetwarzanie sieciowe

e Obrabiarki

¢ Urzadzenia dla
przemystu
widkienniczego

e Wymiana CAM

e Robotyka

e Obrobka materiatu

e Tablice X-Y

® Urzadzenia
specjalistyczne

¢ Produkcja
potprzewodnikow

* Sprzet medyczny/
laboratoryjny

® Maszyny pakujace
do lekkich opakowan

® Urzadzenia biurowe
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OSZCZEDNOSC CZASU, PIENIEDZY | MIEJSCA NA PANELU

Znalezienie wydajengo sposobu stworzenia aplikacji zawierajgcych napedy

nie tylko pozwoli zaoszczedzié czas, ale rowniez zmniejszy¢ koszty. Mozna
zatem rozpoczac upraszczaé swoje maszyny z pomoca zintegrowanego

]
modutu zasilania (LIM) Allen-Bradley.

Modut LIM zapewnia korzys$ci zardwno dla konstruktoréw
maszyn, jak i koncowych uzytkownikow, petniac funkcje
punktu doprowadzania i generowania zasilania, ktory pokrywa
zapotrzebowanie na moc wigkszosci paneli sterujacych. Modut
LIM zapewnia nie tylko zasilanie 3-fazowe i zasilanie dla uktadu
logicznego napedu, ale rowniez stuzy za zrodto i zabezpieczenie
obwodu zasilania sterownika, wejscia-wyjscia oraz innych urzadzen
w obrebie panelu.

Modut LIM to kompaktowe, oszczedne urzadzenie pozwalajace
uporac si¢ z elementami, ktdre sa zwykle wymagane przy
aplikacjach zwigzanych z napedem. Jeden, kompaktowy modut
LIM moze zastapi¢ dziewigé pojedynczych elementow, co pozwala
wyeliminowac do 100 potaczen kablowych. Wystarczy pomysle¢
ile czasu i pienigdzy mozna w ten sposob zaoszczedzié.

Uproszczenie maszyny

BEZ MODULU LIM Z MODULEM LIM

Three-Phase Three-Phase
Line Input (460V) Line Input (460V)

, - - . i
! 1 Gontactor
1 | | Gontral and
[l r— Status 10
. ircuit Breaker "
653 | Fuse Block | | Disconnect |
Three-Phase,
Sﬂ:l: FSi;!:! 460 to 230V Circuit Breaker
Transformer (cB1)
24V de | |
Contactor
'] Power Supply Circuit Breaker Safety Contactor | H—| Control and
(CB2) Status 1/0
1
Single-Phase,
Single Stage
Line Filter (230V) 1
1
— ,
L L | Auxiliary [ Auwiliary Cantrol Throe-Phase Three-Phase
Auxiliary 10 Auxiliary Control Three-Phase Power Qutput Pawer Qutput Power Qutput Power Qutput | | Power utput | | Power autput
Power Output Power Output Power Output Power Output Power Dulput {24V do) to: {24V de) to: (10/230) to: to Drive to Drive 1o Drive
(24V de) to: (24 do) to: (110/230V) to: to Drive to Drive Motor Brake Sensors PLG (110/230 ag) | | (230/460v ac) | | (230/460v a5)
Motor Brake PLC (110/230vac) | | (230/460V ac) other PLC M1
other HMI ather other
L__other ] — | |/

—
= -

PowerFlex® Drive

MP-Series  Photoslectric ContralLogix® PanelView™ Plus ~ Kinetix 6000 1AM, or

MP-Series  Photoelectric ControlLogix PanelView™ Plus  Kinetix 6000 IAM, Matar Sensors Kinetix 7000 Drive
Motor Sensors or Kinetix 7000 Drive
Bez modutu LIM trzeba zastosowac wiele Modutem LIM zapewnia nastepujace korzysci:

elementéw, co oznacza koniecznosé .
- Lo o . * Jeden, ekonomiczny element
poswiecenia wiekszej ilosci czasu na: o ) ) i
» Zmniejszenie zakresu prac przy projektowaniu
i planowaniu uktadu panelu oraz montazu
* Wymiarowanie » Dodatkowe filtry

* Przygotowanie 100 koncowek przewodow

* Projektowanie/planowanie uktadu panelu

* Czujnik bezpieczenstwa

* Montaz 9 i wigcej elementéw « Element przetestowany w fabryce

14 * Wykonanie testow



NOTES

LISTEN. THINK. SOLVE.



Rockwell Automation® Ustugi i Wsparcie

Ushugi w zakresie ocen i testéw

Ogdlna ocena mozliwosci technicznych w zakresie zagospodarowania powierzchni zaktadu, procedur, obstugi sprzetu,
magazynowania czesci zamiennych, ryzyka, zabezpieczen i bezpieczenstwa — oraz ocena innych aspektéw powiagzanych
z automatyka.
Kontrola stanu

Produkty i ustugi w zakresie konserwacji zapobiegawczej urzadzen.

JINVAMMOZONDOYUd

Uslugi zarzadzania narzedziami produkg;ji

Przebieg Operacji Naprawy i Konserwacji (MRO) oraz zarzadzanie cze$ciami zamiennymi do sprzetu z zakresu automatyki.

Pomoc techniczna

Usuwanie usterek w czasie rzeczywistym oraz kontrola* sprzetu i systemow z zakresu automatyki, przez zewnetrznych
spedjalistow z dziedziny automatyki.

Uslugi dotyczace bezpiecznego dostepu do sieci i sieci bezpieczenstwa

Projektowanie i ocena sieci, opracowanie/wdrozenie strategii zachowania bezpieczeristwa i zabezpieczenia maszyn.

Ustugi szkoleniowe

Szkolenia prowadzone przez instruktora, szkolenia indywidualne i testy umiejetnosci z zakresu automatyki i tematow
pokrewnych.

Pomoc techniczna na miejscu

Uruchamianie, diagnostyka usterek, naprawa, przebudowy i konserwacja prewencyjna sprzetu i systemow z zakresu
automatyki przez inzynieréw wsparcia technicznego firmy Rockwell Automation.

Uslugi obejmujace naprawe i remont czesci

Ustugi w zakresie remontu i wymiany czesci do produktow z zakresu automatyki i urzadzen wykonanych na zamdwienie.

* Kontrola systemu nie jest dostepna we wszystkich zakresach ustug

4 )

Dodatkowe informacje

Dodatkowe informacje dotyczgce Ustug i Wsparcia Rockwell Automation® znajduja sie na stronie
www.rockwellautomation.com/services. Aby sprawdzi¢, ktére z innych ustug Rockwell Automation
beda najkorzystniejsze z punktu widzenia strategii obstugi prowadzonej przez Panstwa firme,
nalezy skontaktowac sie z lokalnym, autoryzowanym dystrybutorem Allen-Bradley lub z dziatem
sprzedazy Rockwell Automation.

www.rockwellautomation.com

Centra Techniczne Napedéw, Sterowania i Informatyki
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